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(57) Изобретение относится к области коммунального хозяйства, а именно к автоматизированному
контролю состояния заполненности бункера мусоровоза при транспортировке отходов, контролю
движения данного транспортного средства и определению его местоположения. Техническим
результатом заявляемого изобретения является повышение эффективности использования
мусоровозов, возможность корректировки задания на вывоз в реальном времени с учетом
заполненности бункера мусоровоза, исключение лишних пробегов на разгрузку не до конца
заполненных мусоровозов, а также корректировка планируемых заданий исходя из исторических
данных заполняемости мусоровозов на маршрутах. При эксплуатации устройства контроля
заполненности, используемого в составе программно-аппаратного комплекса, фиксируется
положение выталкивающей плиты бункера мусоровоза. При движении плиты на сервер с помощью
GPRS модуля отправляются следующие данные: начальное положение плиты, конечное положение
плиты, время начала перемещения, время окончания перемещения, геокоординаты. Дальнейшая
обработка информации, поступающей от устройства, производится на сервере с помощью
математических алгоритмов.
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