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(57) Изобретение относится к системе организационного управления транспортными средствами
для управления перемещением множества транспортных средств вдоль пути в текущем
географическом местоположении транспортной сети, причем система организационного
управления транспортными средствами содержит приемник, выполненный с возможностью
приема измеренных кинематических параметров множества транспортных средств в текущем
географическом местоположении и приема данных о событии, относящихся к возникновению
события, касающегося перемещения множества транспортных средств, процессор, выполненный
с возможностью определения требуемых кинематических параметров по меньшей мере одного
из множества транспортных средств для реагирования на событие; определения на основе
измеренных кинематических параметров и требуемых кинематических параметров одно или
более действий, подлежащих выполнению одним или более из множества транспортных средств,
которые обеспечивают возможность достижения требуемых кинематических параметров; и
генерирования одного или более сигналов с инструкциями для одного или более транспортных
средств, чтобы инструктировать об одном или более действиях, подлежащих выполнению; и
передатчик, выполненный с возможностью передачи одного или более сигналов с инструкциями
на соответствующее одно или более транспортных средств для обеспечения возможности
осуществления одного или более действий.
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