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(57) В данном изобретении раскрыт способ инерциального регулирования и устройство управления активной
подвеской транспортного средства на основании опорного усилия каждого колеса, причем способ
инерциального управления включает управление во внутреннем контуре и управление во внешнем контуре.
Управление во внутреннем контуре обеспечивает вычисление, согласно динамике, теоретического опорного
усилия, которое должно выдерживать каждое колесо при движении транспортного средства по виртуальной
наклонной плоскости с 6-мерным ускорением, углом тангажа и углом крена, измеренными с помощью
инерциального измерительного блока, сравнение теоретического опорного усилия с измеренным опорным
усилием каждого колеса и управление раздвижением каждого цилиндра подвески в соответствии с величиной
полученной разницы, так что опорное усилие каждого колеса изменяется в соответствии с теоретическим
опорным усилием. Управление во внешнем контуре обеспечивает управление каждым цилиндром подвески
для получения одинакового раздвижения смещения, так что среднее значение всех ходов цилиндра подвески
стремится к медианному значению. Данное изобретение обеспечивает значительное улучшение комфорта
вождения и стабильности управления транспортным средством на неровной дорожной поверхности.
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