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(57) Способ и устройство (1) сортировки зерна содержат загрузочный желоб (2) для зерна для подачи
сыпучего зерна хлебных злаков в устройство (1) через встроенную в линию измерительную
станцию (3), которая анализирует выбранные параметры зерна, подаваемого через загрузочный
желоб (2). Загрузочный желоб (2) для зерна разгружается на горизонтальный сортировочный
конвейер (4) для зерна, который разгружает зерно в бункеры (5, 6) для хранения в ответ на один или
более измеренных параметров зерна, определенных на измерительной станции (3). Измерительная
станция (3) имеет сенсорный блок (7), который содержит источник света ближнего инфракрасного
диапазона для излучения света на зерно, подаваемое через загрузочный желоб (2) для зерна или
через сортировочный конвейер (4) для зерна. Свет отражается от зерна, и датчик (7) регистрирует
отраженный свет для обеспечения спектра зерна. Спектрометр (8), соединенный с сенсорным
блоком (7), преобразует спектр в одно или более соответствующих предварительно выбранных
значений параметров зерна. Значения параметров зерна, созданные спектрометром (8), подаются
на контроллер (9). Затем контроллер (9) управляет работой сортировочного конвейера (4) в ответ
на измеренные значения параметров зерна для подачи зерна хлебных злаков в бункер (5, 6) для
хранения, имеющий параметр зерна, соответствующий измеренному параметру зерна.
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Область техники 

Изобретение относится к способу сортировки зерна. В частности, данное изобретение относится к 

устройству и способу сортировки на линии зерна хлебных злаков, с производственной пропускной спо-

собностью (100 т/ч), обеспечивающим индивидуальное хранение на основе выбранного параметра зерна 

хлебных злаков, рассматриваемого для сортировки. 

Уровень техники 

Критерии приемлемости зерна хлебных злаков для использования в различных отраслях промыш-

ленности требуют измерения ряда параметров зерна хлебных злаков. Это обеспечивает идентификацию 

наиболее подходящих партий зерна хлебных злаков, а также хранение и последующее использование 

однородных партий зерна хлебных злаков. 

Некоторые современные решения, предлагаемые областям промышленности для измерения пара-

метров качества зерна хлебных злаков, основаны главным образом на индивидуальном отборе проб каж-

дой полученной насыпной партии зерна хлебных злаков с последующим их измерением с помощью ла-

бораторного оборудования. Некоторые компании разработали способы и устройства, позволяющие из-

мерять большие количества зерна хлебных злаков, но ограничивающим фактором остается пропускная 

способность, с которой можно выполнять обработку с помощью такого оборудования. Различные компа-

нии предлагают решения для измерения на линии различных параметров зерна хлебных злаков, которые 

либо имеют ограниченную пропускную способность системы и, следовательно, не подходят для масшта-

ба производства, либо измеренные значения собираются только в информационных целях, без какого-

либо действия для разделения на разные партии зерна хлебных злаков на основе качества зерна хлебных 

злаков. 

В US 2013/168301 А1 раскрыты устройство и способ сортировки частиц, таких как семена, зерно и 

т.п. В патенте США № 4057146 А раскрыто оптическое устройство для сортировки бобов или зерна, ко-

торое обеспечивает сортировку по размеру и цвету. В патенте США 5779058 А описано устройство для 

сортировки зерна по цвету. 

Способ и устройство сортировки зерна описаны в патенте США авторов данного изобретения № US 

8569644 для анализа зерна на линии и разделения зерна на партии на основе одного или более значений 

измеряемых параметров, таких как, например, содержание белка или содержание влаги. В процессе раз-

деления зерно разделяют на однородные партии, что желательно для последующей обработки зерна. Це-

лью данного изобретения является обеспечение усовершенствованного способа и устройства этого типа. 

Сущность изобретения 

В соответствии с данным изобретением обеспечен способ анализа сыпучего зерна на линии и раз-

деления зерна на партии, причем каждая партия соответствует по меньшей мере одному предварительно 

выбранному значению параметра зерна, который включает: 

непрерывную подачу зерна через встроенную в линию измерительную станцию, 

анализ зерна путем излучения света на зерно, проходящее через встроенную в линию измеритель-

ную станцию, и обнаружение света, отраженного от зерна, для обеспечения спектра зерна, 

преобразование спектра в указанное или каждое значение параметра, и 

разделение зерна на линии на партии в ответ на указанное или каждое измеренное значение пара-

метра зерна, 

характеризующийся тем, что способ включает управление потоком зерна через измерительную 

станцию для формирования оптически плотного слоя зерна на измерительной станции для отражения 

света, излучаемого на зерно. 

В одном варианте реализации данного изобретения способ включает направление зерна для достав-

ки зерна в потоке оптически плотного слоя зерна мимо сенсорной головки на измерительной станции. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя подачу зерна через загрузочный 

желоб, имеющий сенсорный блок, установленный в боковой стенке загрузочного желоба на измеритель-

ной станции, пропускание зерна, доставляемого через загрузочный желоб, в воронку, установленную на 

боковой стенке сенсорного блока, формирование оптически плотного слоя зерна посредством воронки и 

подачу зерна в потоке оптически плотного слоя зерна к боковой стенке мимо сенсорной головки сенсор-

ного блока, установленного на боковой стенке. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя направление зерна для подачи 

зерна в потоке оптически плотного слоя зерна мимо сенсорного блока на измерительной станции, подачу 

зерна через загрузочный желоб, имеющий сенсорный блок, установленный на боковой стенке загрузоч-

ного желоба на измерительной станции, пропускание зерна, подаваемого через загрузочный желоб, через 

воронку, установленную на боковой стенке в сенсорном блоке, формирование оптически плотного слоя 

зерна посредством воронки и подачу зерна в потоке оптически плотного слоя зерна к боковой стенке 

мимо сенсорной головки сенсорного блока, установленного на боковой стенке, направление зерна между 

боковыми стенками сужающейся воронки, выступающими наружу от боковой стенки загрузочного же-

лоба для зерна, на котором установлен сенсорный блок, и между наклонной направляющей заслонкой и 

боковой стенкой желоба, причем наклонная направляющая заслонка проходит между боковыми стенка-

ми воронки и разнесена от боковой стенки желоба, на которой установлен сенсорный блок, причем ука-
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занная наклонная направляющая заслонка сужается внутрь от входного отверстия воронки к боковой 

стенке желоба, на которой установлен сенсорный блок. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя транспортировку зерна через 

измерительную станцию на подающем конвейере для зерна, имеющем ряд разнесенных лопастей, уста-

новленных внутри и перемещаемых через соответствующий лоток путем перемещения лопастей через 

соответствующий лоток конвейера и формирования оптически плотного слоя зерна в лотке между каж-

дой соседней парой лопастей. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя транспортировку зерна через 

измерительную станцию на подающем конвейере для зерна, заключенном в корпус и имеющем ряд раз-

несенных лопастей, установленных внутри и перемещаемых через соответствующий лоток путем пере-

мещения лопастей через соответствующий лоток конвейера и формирования оптически плотного слоя 

зерна в лотке между каждой соседней парой лопастей, причем измерительная станция установлена на 

боковой стенке корпуса и имеет сенсорный блок, установленный на боковой стенке корпуса на стороне 

подающего конвейера для зерна для измерения оптически плотного слоя зерна, формируемого между 

каждой соседней парой лопастей. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя формирование оптически плот-

ного слоя зерна, имеющего толщину по меньшей мере 5 см. 

В другом варианте реализации изобретения способ включает в себя излучение света ближнего ин-

фракрасного диапазона на оптически плотный слой зерна для создания ближнего инфракрасного спектра 

зерна. 

В другом аспекте данное изобретение обеспечивает устройство для анализа сыпучих количеств зер-

на на линии и разделения зерна на две или более партий в ответ на, по меньшей мере, одно измеренное 

значение параметра зерна, причем устройство содержит: 

измерительную станцию, имеющую сенсорный блок; 

средство для подачи зерна мимо сенсорного блока в оптически плотном слое зерна; 

излучатель света на измерительной станции, выполненный с возможностью излучения света на оп-

тически плотный слой зерна для отражения обратно на сенсорный блок; 

сенсорный блок для обнаружения света, отраженного от зерна, для обеспечения спектра; 

средство для преобразования спектра в по меньшей мере одно значение параметра зерна; и 

средство для разделения зерна на две или более партий в ответ на измеренное значение параметра. 

В другом варианте реализации изобретения средство для подачи зерна мимо сенсорного блока в оп-

тически плотном слое зерна содержит воронку, имеющую сужающиеся боковые стенки, ведущие к су-

женному участку горловины, причем сенсорная головка сенсорного блока установлена на боковой сто-

роне участка горловины для потоковой передачи зерна в оптически плотном слое зерна перед сенсорной 

головкой. 

В другом варианте реализации изобретения измерительная станция установлена на загрузочном же-

лобе для зерна, причем измерительная станция имеет сенсорный блок, установленный на боковой стенке 

загрузочного желоба для зерна, воронку, установленую внутри загрузочного желоба для зерна, причем 

воронка содержит сужающиеся боковые стенки воронки, выступающие наружу от боковой стенки загру-

зочного желоба для зерна, на котором установлен сенсорный блок, наклонную направляющую заслонку, 

проходящую между боковыми стенками воронки и разнесеную от боковой стенки желоба, на которой 

установлен сенсорный блок, причем указанная наклонная направляющая заслонка сужается внутрь от 

входного отверстия воронки к боковой стенке желоба, на которой установлен сенсорный блок. 

В другом варианте реализации изобретения наклонная направляющая заслонка изогнута между 

входным концом и выходным концом наклонной направляющей заслонки. 

В другом варианте реализации изобретения выходные концы сужающихся боковых стенок воронки 

соединяются с участком горловины воронки, имеющим параллельные стенки горловины, проходящие 

наружу от каждой боковой стенки воронки. 

В другом варианте реализации изобретения выходной конец наклонной направляющей заслонки 

частично проходит в участок горловины воронки между стенками горловины. 

В дополнительном варианте реализации изобретения средство для подачи зерна в виде оптически 

плотного слоя зерна содержит подающий конвейер для зерна, имеющий ряд разнесенных лопастей, ко-

торые перемещаются вдоль соответствующего лотка для формирования оптически плотного слоя зерна в 

лотке между соседними парами лопастей, причем сенсорный блок установлен на боковой стороне лотка. 

В другом варианте реализации изобретения средство для подачи зерна в оптически плотном слое 

зерна содержит подающий конвейер для зерна, имеющий ряд разнесенных лопастей, которые переме-

щаются вдоль соответствующего лотка в положении, проходящем вертикально вверх от нижней стенки 

лотка, для формирования оптически плотного слоя зерна в лотке между соседними парами лопастей, 

причем подающий конвейер для зерна установлен внутри корпуса, имеющего входной конец для зерна, 

соединенный с загрузочным желобом для зерна, и выходной конец для зерна, имеющий по меньшей мере 

один разгрузочный желоб, причем подающий конвейер для зерна сообщается между входным концом 

для зерна и выходным концом для зерна корпуса, при этом измерительная станция установлена на боко-
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вой стенке корпуса и имеет сенсорный блок, установленный на боковой стенке корпуса на стороне по-

дающего конвейера для зерна для измерения оптически плотного слоя зерна, сформированного между 

каждой соседней парой лопастей на подающем конвейере для зерна. 

Краткое описание графических материалов 

Данное изобретение будет более понятно из следующего описания некоторых вариантов его реали-

зации, которое приведено исключительно в качестве примера, со ссылкой на сопроводительные графиче-

ские материалы, в которых: 

фиг. 1 представляет собой схематическую иллюстрацию устройства для сортировки зерна для реа-

лизации способа по данному изобретению; 

фиг. 2 представляет собой еще одну схематическую иллюстрацию устройства для сортировки зерна; 

фиг. 3 представляет собой схематическую иллюстрацию измерительной станции, формирующей 

участок устройства; 

фиг. 4 представляет собой другую схематическую иллюстрацию измерительной станции; 

фиг. 5 представляет собой вид в перспективе, показывающий устройство для реализации другого 

способа сортировки зерна по данному изобретению; 

фиг. 6 представляет собой дополнительный вид в перспективе устройства, показанного на фиг. 5; 

фиг. 7 представляет собой детальную схематическую иллюстрацию участка устройства, показанно-

го на фиг. 5; и 

фиг. 8 представляет собой детальный вид в перспективе участка устройства, показанного на фиг. 5. 

Подробное описание предпочтительных вариантов реализации изобретения 

Со ссылкой на графические материалы и сначала на фиг. 1-4 проиллюстрировано устройство для 

сортировки зерна в соответствии с данным изобретением, обозначенное по существу ссылочной позици-

ей 1. Устройство 1 содержит загрузочный желоб 2 для зерна для подачи сыпучего зерна хлебных злаков в 

устройство 1. Встроенная в линию измерительная станция 3 анализирует выбранные параметры зерна, 

подаваемого через загрузочный желоб 2 в устройство 1. Загрузочный желоб 2 для зерна разгружается на 

горизонтальный сортировочный конвейер 4 для зерна, который разгружает зерно в бункеры 5, 6 для хра-

нения в ответ на один или более измеренных параметров зерна, определенных на измерительной станции 

3. 

Измерительная станция 3 имеет сенсорный блок 7, который содержит источник света ближнего ин-

фракрасного диапазона (NIR) для излучения света на зерно, подаваемое через загрузочный желоб 2 для 

зерна. Свет отражается от зерна, и датчик 7 регистрирует отраженный свет для обеспечения спектра зер-

на. Спектрометр 8, соединенный с сенсорным блоком 7, преобразует спектр в одно или более соответст-

вующих предварительно выбранных значений параметров зерна. Значения параметров зерна, созданные 

спектрометром 8, подаются на контроллер 9. Затем контроллер 9 управляет работой сортировочного 

конвейера 4 в ответ на измеренные значения параметров зерна для подачи зерна хлебных злаков в бункер 

5, 6 для хранения, имеющий параметр зерна, соответствующий измеренному параметру зерна. 

Два бункера 5, 6 для хранения показаны на фиг. 1 и фиг. 2 в качестве иллюстрации, хотя следует 

понимать, что может быть обеспечено любое требуемое количество бункеров для хранения. Разгрузоч-

ные желобы 10, 11 сообщаются между сортировочным конвейером 4 и каждым бункером 5, 6. Входное 

отверстие 12 первого разгрузочного желоба 10 имеет направляющую пластину 14, перемещаемую по-

средством пневмоцилиндра 15 между закрытым положением поперек входного отверстия 12, закрываю-

щим входное отверстие 12, и открытым положением для обеспечения разгрузки зерна хлебных злаков с 

сортировочного конвейера 4 через разгрузочный желоб 10 и в бункер 5 для хранения. 

Второй разгрузочный желоб 11, который расположен ниже по потоку от первого разгрузочного же-

лоба 10, может быть снабжен аналогичной направляющей пластиной или может быть открытым, как по-

казано на фиг. 2. Таким образом, когда направляющая пластина 14 во входном отверстии 12 первого раз-

грузочного желоба 10 открыта, зерно хлебных злаков подается в первый бункер 5, а когда направляющая 

пластина 14 закрыта, зерно хлебных злаков подается во второй бункер 6. Контроллер 9 регулирует рабо-

ту направляющей пластины 14 в ответ на измеренные параметры зерна для подачи зерна хлебных злаков 

в требуемый бункер 5, 6 для сбора однородного зерна хлебных злаков в каждом бункере 5, 6. 

Сортировочный конвейер 4 имеет корпус 16 коробчатого сечения с входным концом 17 и выход-

ным концом 18. Внутри корпуса 16 установлен подающий транспортер 19 для зерна для подачи зерна 

через корпус 16 между входным концом 17 и выходным концом 18 корпуса 16. Зерно разгружается из 

загрузочного желоба 2 на подающий конвейер 19 для зерна на входном конце 17 корпуса 16 и транспор-

тируется подающим конвейером 19 для зерна к выходному концу 18 корпуса 16 для разгрузки через один 

из разгрузочных желобов 10, 11. 

В частности, со ссылкой на фиг. 3 и 4, более детально показана встроенная в линию измерительная 

станция 3. В этом случае сенсорный блок 7 установлен на нижней боковой стенке 20 загрузочного жело-

ба 2 для зерна. Воронка 21 установлена внутри загрузочного желоба 2 на одной оси с сенсорным блоком 

7 для подачи части зерна, проходящего через загрузочный желоб 2, в потоке оптически плотного слоя 

зерна мимо сенсорного блока 7. Поток оптически плотного слоя зерна имеет глубину около 5 см у внут-

ренней поверхности 22 нижней боковой стенки 20 загрузочного желоба 2. 
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Воронка 21 имеет верхний сужающийся участок 26 с сужающимися внутрь боковыми стенками 23, 

24, ведущими к нижнему суженному участку 25 горловины, внутри которого установлена сенсорная го-

ловка сенсорного блока 7. Боковые стенки 23, 24 воронки и участок 25 горловины выступают наружу от 

внутренней поверхности 22 нижней боковой стенки 20 желоба 2. Участок 25 горловины сформирован 

двумя разнесенными по существу параллельными стенками 33, 34 горловины, проходящими наружу и 

вниз от каждой боковой стенки 23, 24 воронки и формирующими их продолжения. 

Кроме того, наклонная направляющая заслонка 27 сужает проход 28 для зерна через воронку 21 

между входным отверстием 29 и выходным отверстием 30 воронки 21. Это обеспечивает постоянную 

глубину зерна в сенсорном блоке 7 в процессе подачи зерна хлебных злаков через загрузочный желоб 2 

для зерна для повышения точности датчика. Наклонная направляющая заслонка 27 проходит между бо-

ковой стенкой 23, 24 воронки и разнесена от нижней боковой стенки 20 загрузочного желоба 2. Наклон-

ная направляющая заслонка 27 сужается внутрь от входного отверстия 29 воронки 21 к нижней боковой 

стенке 20 загрузочного желоба 2. Выходной конец 32 заслонки 27 разнесен от внутренней поверхности 

22 нижней боковой стенки 20 загрузочного желоба 2 для зерна на необходимое расстояние для создания 

требуемой глубины потока слоя зерна на сенсорном блоке 7, которая в данном случае составляет около 5 

см. Наклонная направляющая заслонка 27 может быть прямой или изогнутой между входным концом 31 

и выходным концом 32 наклонной направляющей заслонки 27. 

При использовании зерно подается через загрузочный желоб 2 через встроенную в линию измери-

тельную станцию 3. Сенсорный блок 7 излучает свет NIR на зерно, подаваемое через загрузочный желоб 

2 для зерна. Свет отражается от зерна, и датчик 7 регистрирует отраженный свет для обеспечения спек-

тра зерна. Спектрометр 8, соединенный с сенсорным блоком 7, преобразует спектр в одно или более со-

ответствующих предварительно выбранных значений параметров зерна. Значения параметров зерна, соз-

даваемые спектрометром 8, подаются в контроллер 9. Затем контроллер 9 управляет работой сортиро-

вочного конвейера 4 в ответ на измеренные значения параметров зерна для подачи зерна хлебных злаков 

в бункер 5, 6 для хранения, имеющее параметр зерна, соответствующий измеренному параметру зерна. 

Далее со ссылкой на фиг. 5-8 показано другое устройство для сортировки зерна в соответствии со 

вторым вариантом реализации данного изобретения, обозначенное по существу ссылочной позицией 40. 

Части, аналогичные частям, описанным ранее, обозначены одинаковыми ссылочными позициями. Уст-

ройство 40 имеет загрузочный желоб 42 для зерна, разгружаемый во входной конец 50 сортировочного 

конвейера 44 для зерна. Сортировочный конвейер 44 для зерна имеет корпус 46 коробчатого сечения, в 

нижней части которого установлен продолговатый лоток 47. Подающий конвейер 48 для зерна установ-

лен внутри корпуса 46 таким образом, что нижний проход 49 подающего конвейера 48 для зерна распо-

ложен в лотке 47 и движется вдоль него между входным концом 50 и выходным концом 51 корпуса 46 

для подачи зерна, поступающего из загрузочного желоба 42 на входном конце 50 в разгрузочные желобы 

10, 11 на выходном конце 51 корпуса 46. 

Подающий конвейер 48 для зерна имеет две разнесенные параллельные бесконечные приводные 

цепи 52, 53, установленные на приводных звездочках 54, 55 на выходном конце 51 корпуса 46. Привод-

ной механизм 56 вращает приводные звездочки 54, 55, которые установлены на приводном валу 58, со-

единенном с возможностью приведения в действие с приводным механизмом 56. Противоположные 

концы каждой приводной цепи 52, 53 закреплены на соответствующих вращаемых звездочках (не пока-

заны), установленных на вращаемом валу 59 на входном конце 50 корпуса 46. 

Между приводными цепями 52, 53 установлено множество разнесенных скребковых лопастей 60. 

Каждая скребковая лопасть 60 проходит по существу перпендикулярно направлению движения привод-

ных цепей 52, 53. Зерно, подаваемое из загрузочного желоба 42 для зерна в корпус 46, собирается в лотке 

47 между скребковыми лопастями 60 на нижнем проходе 49 подающего конвейера 48 для зерна, который 

выступает вертикально вверх из нижней стенки 45 лотка 47, и подается вдоль лотка 47 между входным 

концом 50 и выходным концом 51 корпуса 46 путем перемещения скребковых лопастей 60 вдоль лотка 

47. 

В этом случае сенсорный блок 7 расположен на боковой стенке 62 корпуса 46. Глубина скребковых 

лопастей 60 такова, что сенсорная головка сенсорного блока 7 полностью покрыта глубиной зерна, ос-

тавшегося в лотке 47 между каждой соседней парой скребковых лопастей 60. 

Способ и устройство по данному изобретению способны измерять любой требуемый параметр зер-

на, такой как содержание белка, содержание влаги и т.д., в зерне хлебных злаков во время приема сыпу-

чего материала зерна хлебных злаков. Принятое зерно хлебных злаков разделяется на группы качества на 

основе различных измеренных уровней рассматриваемого параметра или параметров, и каждая группа 

качества выделяется на линии и хранится в своем собственном бункере 5, 6 с помощью способа и уст-

ройства по данному изобретению. Таким образом, зерно хлебных злаков разделяется на линии на одно-

родные партии зерна хлебных злаков, что обеспечивает неизменно высокое качество зерна хлебных зла-

ков при последующей обработке. 

Следует понимать, что данное изобретение предлагает способ и устройство для высокоскоростного 

неразрушающего измерения в режиме реального времени и обеспечивает высокий уровень точности из-

мерения. 
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Сенсорная головка сенсорного блока 3 находится в непосредственном контакте с продуктом зерна 

хлебных злаков и измеряет требуемые параметры с помощью технологии NIR. Для обеспечения того, 

чтобы датчик NIR давал правильные измеренные значения, измерения проводят в компактном потоке 

продукта, в котором зерно хлебных злаков плотно совместно упаковано. Компактный поток продукта 

постоянно освещается светом NIR. Характеристики поглощения и, следовательно, спектр отраженного 

света изменяются в зависимости от концентрации параметров в проходящем зерне хлебных злаков. Пу-

тем сравнения отраженного света с калибровочной базой данных, созданной с помощью лаборатории, 

можно определить соответствующие свойства, такие как содержание белка. 

Термины "содержит" и "включает в себя", а также любые их производные, использование которых 

обусловлено грамматической необходимостью, следует считать взаимозаменяемыми и представляющи-

ми максимально возможную интерпретацию. 

Данное изобретение не ограничивается вышеописанными вариантами реализации, которые могут 

различаться как по конструкции, так и по деталям в пределах объема прилагаемой формулы изобретения. 

ФОРМУЛА ИЗОБРЕТЕНИЯ 

1. Способ анализа сыпучего зерна на линии и разделения зерна на партии, каждая из которых соот-

ветствует, по меньшей мере, одному предварительно выбранному значению параметра зерна, который 

включает: 

непрерывную подачу зерна через встроенную в линию измерительную станцию (3), 

анализ зерна путем излучения света на зерно, проходящее через встроенную в линию измеритель-

ную станцию (3), и обнаружение света, отраженного от зерна, для обеспечения спектра зерна, 

преобразование спектра в указанное или каждое значение параметра, и 

разделение зерна на линии на партии в ответ на указанное или каждое измеренное значение пара-

метра зерна, 

характеризующийся тем, что включает управление потоком зерна через измерительную станцию (3) 

для формирования оптически плотного слоя зерна на измерительной станции (3) для отражения света, 

излучаемого на зерно, причем указанный способ включает направление зерна для подачи зерна в потоке 

оптически плотного слоя зерна мимо сенсорного блока (7) на измерительной станции (3), подачу зерна 

через загрузочный желоб (2), имеющий сенсорный блок (7), установленный на боковой стенке (20) загру-

зочного желоба (2) на измерительной станции (3), пропускание зерна, подаваемого через загрузочный 

желоб (2), посредством воронки (21), установленной на боковой стенке (20) загрузочного желоба (2) у 

сенсорного блока (7), формирование оптически плотного слоя зерна посредством воронки (21) и подачу 

зерна в потоке оптически плотного слоя зерна к боковой стенке (20) мимо сенсорной головки сенсорного 

блока (7), установленного на боковой стенке (20) загрузочного желоба (2), направление зерна между бо-

ковыми стенками сужающейся воронки (23, 24), выступающими наружу от боковой стенки (20) загру-

зочного желоба (2), на котором установлен сенсорный блок (7), и между наклонной направляющей за-

слонкой (27) и боковой стенкой желоба (20), причем наклонная направляющая заслонка (27) проходит 

между боковыми стенками воронки (23, 24) и удалена от боковой стенки желоба (20), на которой уста-

новлен сенсорный блок (7), при этом указанная наклонная направляющая заслонка (27) сужается внутрь 

от входного отверстия (29) воронки (21) к боковой стенке желоба (20), на которой установлен сенсорный 

блок (7). 

2. Устройство (1) для осуществления способа по п.1 для анализа сыпучего зерна на линии и разде-

ления зерна на две или более партии в ответ на, по меньшей мере, одно измеренное значение параметра 

зерна, содержащее: 

измерительную станцию (3), имеющую сенсорный блок (7); 

средство для подачи зерна (21) мимо сенсорного блока (7) в оптически плотном слое зерна; 

излучатель света на измерительной станции (3), выполненный с возможностью излучения света на 

оптически плотный слой зерна для отражения обратно на сенсорный блок (7); 

сенсорный блок (7) для обнаружения света, отраженного от зерна, для обеспечения спектра; 

средство для преобразования спектра (8) в, по меньшей мере, одно значение параметра зерна; и 

средство для разделения зерна (14) на две или более партии в ответ на измеренное значение пара-

метра, 

причем измерительная станция (3) установлена на загрузочном желобе для зерна (2), при этом из-

мерительная станция (3) имеет сенсорный блок (7), установленный на боковой стенке (20) загрузочного 

желоба для зерна (2), воронку (21), установленную внутри загрузочного желоба для зерна (2), при этом 

воронка (21) содержит сужающиеся боковые стенки воронки (23, 24), выступающие наружу от боковой 

стенки (20) загрузочного желоба для зерна (2), на котором установлен сенсорный блок (7), наклонную 

направляющую заслонку (27), проходящую между боковыми стенками воронки (23, 24) и удаленную от 

боковой стенки желоба (20), на которой установлен сенсорный блок (7), при этом указанная наклонная 

направляющая заслонка (27) сужается внутрь от входного отверстия (29) воронки (21) к боковой стенке 

желоба (20), на которой установлен сенсорный блок (7). 
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3. Устройство (1) по п.2, отличающееся тем, что наклонная направляющая заслонка (27) изогнута 

между входным концом (31) и выходным концом (32) наклонной направляющей заслонки (27). 

4. Устройство (1) по п.2 или 3, отличающееся тем, что выходные концы сужающихся боковых сте-

нок воронки (23, 24) соединяются с участком горловины воронки (25), имеющим параллельные стенки 

горловины (33, 34), проходящие наружу от каждой боковой стенки воронки (23, 24). 

5. Устройство (1) по п.4, отличающееся тем, что выходной конец (32) наклонной направляющей за-

слонки (27) частично проходит в участок горловины воронки (25) между стенками горловины (33, 34). 
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