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(57) Устройство для доставки лекарства, содержащее: корпус; резервуар для лекарства, установленный
в корпусе; шток, установленный в корпусе с возможностью перемещения с обеспечением
возможности вытеснения лекарства из указанного резервуара; пусковой механизм, выполненный
с возможностью создания приводного усилия; механизм для задания дозы, установленный по
меньшей мере частично в корпусе и соединенный с пусковым механизмом; трубчатую деталь,
снабженную радиальными зубцами и соединенную в корпусе с механизмом для задания дозы и
штоком с возможностью передачи указанного приводного усилия на шток для его перемещения в
зависимости от заданной дозы; и цилиндрическую деталь, снабженную упругим(-и) элементом
(-ами) с собачкой и зафиксированную в корпусе с обеспечением возможности перескакивания
указанной собачки по радиальному(-ым) зубцу(-ам) трубчатой детали при ее повороте.
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Область техники 

Настоящее изобретение относится к области медицинской техники, используемой для введения или 

инъекции лекарственных средств, в частности к устройствам для доставки лекарственного средства. 

Уровень техники 

Устройства для доставки лекарственного средства широко применяют в случаях, в которых пользо-

вателю необходимо самостоятельно вводить или инъецировать лекарственное средство, в частности ре-

гулярно осуществлять инъекции лекарственного средства в заданных дозах в соответствии с индивиду-

альной схемой приема препарата. 

В последнее время устройства для доставки лекарственного средства получили наиболее широкое 

распространение среди пациентов, страдающих сахарным диабетом, поскольку они позволяют таким 

пациентам самостоятельно эффективно управлять течением своей болезни. Простота использования та-

ких устройств позволяет их пользователям не иметь каких-либо специальных медицинских навыков 

и/или какого-либо специального медицинского образования, а также не привлекать медицинский персо-

нал. 

Наиболее близким аналогом предлагаемого изобретения является устройство для доставки лекарст-

венного средства, раскрытое в патенте РФ № 2696459 (RU 2696459; A61M 5/00; 01.08.2019). Следует от-

метить, что устройство по RU 2696459 содержит корпус; цилиндрический приводной механизм; храпо-

вой механизм, содержащий зубчатое колесо, снабженное несимметричными зубьями, имеющими на-

клонную и упорную поверхности, и установленное на цилиндрическом приводном механизме, собачку, 

пружину, подпирающую собачку к зубчатому колесу, и цилиндрический несущий элемент, причём со-

бачка имеет три зуба и установлена с возможностью радиального перемещения в цилиндрическом несу-

щем элементе, установленном внутри корпуса и жестко соединённом с ним, а зубчатое колесо выполне-

но за одно целое с цилиндрическим приводным механизмом, при этом сборка, полученная путем уста-

новки собачки и пружины в цилиндрический несущий элемент и установленная на приводном механиз-

ме, вместе с приводным механизмом зафиксированы в корпусе на распорках, а при вращении приводно-

го механизма в прямом направлении зубцы зубчатого колеса и зубцы собачки скользят друг по другу, а 

собачка приподнимается и опускается вновь под воздействием пружины, что обеспечивает надёжное 

зацепление и противодействие обратному вращению приводного механизма и, следовательно, штока с 

одновременным звуковым сопровождением при прямом вращении. 

Один из недостатков устройства для доставки лекарственного средства, раскрытого в RU 2696459, 

заключается в том, что при использовании, в особенности длительном, такого устройства воздействие 

пружины, возвращающей собачку в её первоначальное положение, в котором она взаимодействует с зуб-

цами зубчатого колеса приводного механизма, может ослабнуть или в какой-то момент оказаться недос-

таточным для осуществления указанного возврата собачки, в результате чего звуковое сопровождение 

может оказаться сложноразличимым на слух или неслышным вовсе, так что пользователь может повтор-

но инъецировать по меньшей мере часть от необходимой дозы лекарственного средства, введя тем са-

мым чрезмерную дозу лекарственного средства, или инъецировать неполную дозу лекарственного сред-

ства, не введя тем самым необходимую дозу лекарственного средства, что может привести к ложному 

представлению пациента о совершении/несовершении инъекции необходимой дозы лекарственного 

средства. 

Таким образом, очевидна потребность в дальнейшем совершенствовании известных устройств для 

доставки лекарственного средства, в частности для предотвращения чрезмерной инъекции пациенту ле-

карственного средства или отсутствия инъекции пациенту лекарственного средства в необходимом ко-

личестве. 

Следовательно, насущная проблема состоит в разработке устройства для доставки лекарственного 

средства, преодолевающего по меньшей мере обозначенный выше недостаток известного устройства для 

доставки лекарственного средства. 

Раскрытие сущности изобретения 

Задача настоящего изобретения состоит в создании устройства для доставки лекарственного сред-

ства, решающего по меньшей мере обозначенную выше проблему. 

Поставленная задача решена благодаря тому, что устройство для доставки лекарственного средства, 

содержащее: корпус; резервуар для лекарственного средства, установленный в корпусе; шток, по мень-

шей мере частично установленный в корпусе с возможностью перемещения с обеспечением возможно-

сти вытеснения лекарственного средства из указанного резервуара; пусковой механизм, выполненный с 

возможностью создания приводного усилия; механизм для задания дозы, установленный по меньшей 

мере частично в корпусе с возможностью задания дозы лекарственного средства и функционально со-

единенный с пусковым механизмом с обеспечением возможности передачи указанного созданного при-

водного усилия от пускового механизма на механизм для задания дозы для поворота механизма для за-

дания дозы; дополнительно содержит трубчатую деталь с радиальными зубцами, которая функционально 

соединена в корпусе с механизмом для задания дозы с обеспечением возможности поворота трубчатой 

детали при повороте механизма для задания дозы и которая функционально соединена со штоком с 

обеспечением возможности передачи по меньшей мере части указанного приводного усилия на шток при 



046456 

- 2 - 

повороте трубчатой детали для перемещения штока в зависимости от заданной дозы лекарственного 

средства, и цилиндрическую деталь, снабженную по меньшей мере одним упругим элементом с собачкой 

и зафиксированную в корпусе с обеспечением возможности перескакивания указанной собачки по 

меньшей мере по одному из радиальных зубцов трубчатой детали при повороте трубчатой детали. 

Предложенное устройство для доставки лекарственного средства обеспечивает технический резуль-

тат в виде улучшения надежности устройства при слуховом контроле пользователем процесса инъекции 

заданной дозы лекарственного средства при использовании такого устройства, что позволяет пользова-

телю, посредством звуковых сигналов в виде щелчков или иных звуков треска, сфокусировать свое вни-

мание на начале, течение и завершении процесса инъекции заданной дозы лекарственного средства и 

точно контролировать на слух осуществление указанных этапов процесса инъекции лекарственного 

средства. 

Кроме того, предложенное устройство обеспечивает ещё один технический результат, который за-

ключается в расширения арсенала технических средств для доставки лекарственного средства, исполь-

зующих различные звукогенерирующие средства для уведомления пользователя об осуществлении про-

цесса инъекции лекарственного средства. 

В другом варианте реализации настоящего изобретения цилиндрическая деталь может быть снаб-

жена тремя упругими элементами, имеющими каждый собачку, и может быть зафиксирована таким об-

разом, что собачки упругих элементов расположены вокруг трубчатой детали с заданным угловым сме-

щением по отношению друг к другу с обеспечением возможности поочередного перескакивания по 

меньшей мере одной из указанных собачек по соответствующему одному из радиальных зубцов трубча-

той детали при повороте трубчатой детали. 

Еще в одном варианте реализации настоящего изобретения в предложенном устройстве для достав-

ки лекарственного средства при каждом повороте трубчатой детали на заданный угол, соответствующий 

единице дозы лекарственного средства, может быть обеспечена возможность перескакивания только од-

ной из собачек упругих элементов по соответствующему одному из радиальных зубцов трубчатой дета-

ли, что также вносит свой вклад в сформулированный выше технический результат, заключающийся в 

улучшенной надежности предложенного устройства при слуховой контроле пользователем процесса 

инъекции заданной дозы лекарственного средства при использовании такого устройства, в частности за 

счет обеспечения возможности точного определения или точной идентификации пользователем на слух 

факта доставки одной дозы лекарственного средства и, следовательно, суммарной дозы лекарственного 

средства, которая ему будет инъецирована. 

Ещё в одном варианте реализации настоящего изобретения заданный угол поворота трубчатой де-

тали может составлять 6 градусов, указанные радиальные зубцы трубчатой детали могут быть выполне-

ны со сдвигом 18 градусов, а указанные собачки упругих элементов могут быть выполнены со сдвигом 

120 градусов. 

Предложенное устройство для доставки лекарственного средства согласно любому из вышеописан-

ных вариантов реализации настоящего изобретения может быть применено для введения или инъекции 

млекопитающему (например, человеку или животному) лекарственного средства, выбранного из группы, 

включающей инсулины, аналоги инсулинов, гормоны, гепарины, антигистаминные препараты, и их про-

изводные и аналоги. 

Краткое описание чертежей 

На фиг. 1 показано полностью собранное устройство для доставки лекарственного средства соглас-

но настоящему изобретению с надетым на него колпачком. 

На фиг. 2 показано устройство для доставки лекарственного средства согласно настоящему изобре-

тению со снятым с него колпачком. 

На фиг. 3 показан общий вид внешнего корпуса, используемого в устройстве для доставки лекарст-

венного средства согласно настоящему изобретению, показанном на фиг. 1, 2. 

На фиг. 3a показан вид внешнего корпуса, показанного на фиг. 3, со стороны его дистального кон-

ца. 

На фиг. 3b показан вид внешнего корпуса, показанного на фиг. 3, со стороны его проксимального 

конца. 

На фиг. 3c показан увеличенный вид внешнего корпуса со стороны его проксимального конца, ил-

люстрирующий перегородку внешнего корпуса. 

На фиг. 4 показан общий вид держателя для удержания картриджа, используемого в устройстве для 

доставки лекарственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 5 показан общий вид картриджа, вставляемого в держатель, показанный на фиг. 4. 

На фиг. 6 показан общий вид барабана для задания дозы лекарственного средства с установленной 

нажимной кнопкой, используемый в устройстве для доставки лекарственного средства согласно настоя-

щему изобретению. 

На фиг. 6a показан вид барабана для задания дозы лекарственного средства со стороны его прокси-

мального конца, с которого снята нажимная кнопка. 

На фиг. 6b показана нажимная кнопка для барабана, показанного на фиг. 6а. 
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На фиг. 7 показан общий вид барабана для задания дозы лекарственного средства, на который наде-

та соединительная втулка. 

На фиг. 7a показан общий вид соединительной втулки, используемой в устройстве для доставки ле-

карственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 7b показан вид соединительной втулки, показанной на фиг. 7a, со стороны её дистального 

конца. 

На фиг. 8 показан общий вид устройства для доставки лекарственного средства согласно настояще-

му изобретению со снятыми внешним корпусом, показанным на фиг. 3 и 3a-c, соединительной втулкой, 

показанной на фиг. 7 и 7a, b, и барабаном для задания дозы лекарственного средства, показанным на фиг. 

6 и 6a, при этом данный вид иллюстрирует соединительную трубку во взаимодействии с внутренним 

корпусом, взаимодействующим с несущей втулкой. 

На фиг. 8a показана часть устройства, показанная на фиг. 8, но с дополнительно снятыми нажимной 

кнопкой, показанной на фиг. 6b, храповым колесом, показанным на фиг. 11, и несущей втулкой, показан-

ной на фиг. 14 и 14a, b. 

На фиг. 8b показан общий вид соединительной трубки, используемой в устройстве для доставки ле-

карственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 8c показан вид сбоку соединительной трубки, показанной на фиг. 8а, со стороны ее про-

ксимального конца. 

На фиг. 8d показан вид сбоку соединительной трубки, показанной на фиг. 8а, со стороны ее дис-

тального конца. 

На фиг. 9 показан общий вид резьбового винта, устанавливаемого в соединительной трубке в уст-

ройстве для доставки лекарственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 10 показан общий вид кольцевого элемента, надеваемого на резьбовой винт, показанный на 

фиг. 9, в устройстве для доставки лекарственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 11 показан общий вид храпового колеса, надеваемого на соединительную трубку в устрой-

стве для доставки лекарственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 12 показан вид, иллюстрирующий внутренний корпус, находящийся во взаимодействии с 

несущей втулкой. 

На фиг. 12a показан вид, иллюстрирующий часть устройства, показанную на фиг. 12, но с дополни-

тельно снятой несущей втулкой. 

На фиг. 12b показан общий вид внутреннего корпуса, используемого в устройстве для доставки ле-

карственного средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 12c показан вид сбоку внутреннего корпуса, показанного на фиг. 12b, со стороны его дис-

тального конца. 

На фиг. 13 показан шток, используемый в устройстве для доставки лекарственного средства соглас-

но настоящему изобретению, с надетым на него дискообразным элементом. 

На фиг. 13a показан общий вид штока, используемого в устройстве для доставки лекарственного 

средства согласно настоящему изобретению. 

На фиг. 14 показан общий вид, иллюстрирующий несущую втулку, используемую в устройстве для 

доставки лекарственного средства согласно настоящему изобретению, во взаимодействии с удерживаю-

щим кольцом. 

На фиг. 14a показан вид несущей втулки со стороны её проксимального конца, иллюстрирующий 

несущую втулку с надетыми на неё упругими элементами. 

На фиг. 14b показан вид несущей втулки со стороны её проксимального конца, иллюстрирующий 

несущую втулку со снятыми с неё упругими элементами. 

На фиг. 14c показан общий вид удерживающего кольца. 

На фиг. 15 показан общий вид одного из упругих элементов. 

На фиг. 16 показан общий вид блокирующего кольца, используемого в устройстве для доставки ле-

карственного средства согласно настоящему изобретению. 

Осуществление изобретения 

На фиг. 1 и 2 показан один из вариантов реализации устройства 100 для доставки лекарственного 

средства согласно настоящему изобретению, используемого для введения или инъекции пациенту лекар-

ственного средства или лекарственного препарата в жидкой форме (например, гормона инсулина в слу-

чае, когда пациентом является человек, страдающий диабетом 1 или 2 типа), и представляющего собой 

автоматический шприц в виде ручки (далее шприц-ручка). Следует отметить, что в качестве пользовате-

ля шприца-ручки 100 может выступать как сам пациент, так и любой другой человек (например, меди-

цинский работник, социальный работник, родственник пациента и т.п.), использующий такую шприц-

ручку 100 для введения или инъекции лекарственного средства пациенту. 

Шприц-ручка 100 содержит трубчатый или цилиндрический внешний корпус 1, общий вид которо-

го показан на фиг. 3, при этом внешний корпус 1 имеет цилиндрическую внутреннюю полость, которая 

разделена перегородкой 1.4 на первое отделение внешнего корпуса и второе отделение внешнего корпу-

са, как показано на фиг. 3a-c. 
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Как показано на фиг. 1-3 и 3a, внешний корпус 1 на своем дистальном конце также снабжен фикси-

рующими средствами, содержащими диаметрально противоположные пары фиксирующих прорезей 1.2, 

выполненных в цилиндрической стенке внешнего корпуса 1 на заданном расстоянии от дистального кон-

ца внешнего корпуса 1 и перегородки 1.4, а также диаметрально противоположные пары продольных 

канавок 1.3, выполненных на внутренней поверхности внешнего корпуса 1 в его первом отделении и 

проходящих в осевом направлении от дистального конца внешнего корпуса 1 в сторону перегородки 1.4, 

и два диаметрально противоположных блокирующих выступа 1.7, предназначенных для взаимодействия 

с соответствующими нижеописанными продольными вырезами 2.9 держателя. 

Как показано на фиг. 3a-c, перегородка 1.4 во внешнем корпусе 1 выполнена в виде дискообразного 

или кольцеобразного элемента, снабженного осевым центральным отверстием 1.5 и двумя диаметрально 

противоположными дугообразными вырезами 1.6, которые выполнены в перегородке 1.4 таким образом, 

что они частично окружают ее центральное отверстие 1.5, при этом центральному отверстию 1.5 перего-

родки приданы форма и размеры, подходящие для прохождения через него поршневого штока 13, как это 

будет описано ниже. 

Как показано на фиг. 3b и 3c, внешний корпус 1 также снабжен в своём втором отделении кольце-

вым упорным выступом 1.9, выполненным на внутренней поверхности внешнего корпуса 1 на заданном 

расстоянии от его проксимального конца и перегородки 1.4, при этом упорный выступ 1.9 предназначен 

для упора в него одного из концов соединительной втулки 7, как это будет описано более подробно ни-

же. Как показано на фиг. 3b, внешний корпус 1 также снабжен в своём втором отделении тремя фикси-

рующими канавками 1.8, выполненными по окружности на внутренней поверхности внешнего корпуса 1 

на заданном расстоянии друг от друга и проходящими каждая продольно по существу от проксимального 

конца внешнего корпуса 1 до упорного выступа 1.9, при этом фиксирующие канавки 1.8 предназначены 

для ввода в них фиксирующих ребер 7.1 втулки, как это будет описано ниже более подробно. 

Как показано на фиг. 3a и 3b, в проксимальном конце внешнего корпуса 1, противоположном его 

дистальному концу, в который вставляют держатель 2, выполнено смотровое окно 1.1, предназначенное 

для визуального контроля заданной дозы лекарственного средства. 

Как показано на фиг. 4, шприц-ручка 100 также содержит трубчатый держатель 2 для удержания 

резервуара 4 с лекарственным средством, выполненного в виде ампулы или картриджа (см. фиг. 5), при 

этом резервуар 4 разделен со своей внешней стороны кольцевым буртиком 2.1 на первую часть держате-

ля, предназначенную для ее вставки в первое отделение внешнего корпуса 1, и вторую часть держателя, 

полностью закрываемую съемным трубчатым колпачком 3, показанный на фиг. 1, 2, а диаметр кольцево-

го буртика 2.1 по существу равен наружному диаметру внешнего корпуса 1 и наружному диаметру кол-

пачка 3. Следует отметить, что внешний корпус 1 и держатель 2 выполнены с возможностью соединения 

друг с другом с образованием единого защитного кожуха или единой защитной оболочки, как это будет 

описано более подробно ниже. 

В одном из вариантов реализации настоящего изобретения шприц-ручка 100 может содержать кор-

пус, образованный из первой корпусной части, выполняющей нижеописанные функции внешнего корпу-

са 1, и второй корпусной части, выполняющей нижеописанные функции держателя 2. 

Как показано на фиг. 5, картридж 4 содержит головку 4.1, которая выполнена на дистальном конце 

картриджа 4 и снабжена перегородкой (не показана), выполненной с возможностью ее прокалывания для 

получения возможности доступа к лекарственному средству, находящемуся в картридже 4, и герметично 

уплотняющей картридж 4 на его дистальном конце. Кроме того, картридж 4 снабжен резиновым плунже-

ром (не показан), герметично уплотняющим картридж 4 на его проксимальном конце, противоположном 

дистальному концу картриджа 4, и обеспечивающим возможность вытеснения лекарственного средства 

из картриджа 4. 

Держатель 2, показанный на фиг. 4, на своем дистальном конце, противоположном его проксималь-

ному концу, которым его вставляют во внешний корпус 1, снабжен головкой 2.4. На головку 4.1 кар-

триджа может быть насажена втулка с иглой (не показана), так что один из концов этой иглы может про-

ходить через центральное осевое отверстие 2.6, выполненное в головке 2.4 держателя, и входить в кар-

тридж 4, вставленный в держатель 2, с обеспечением сообщения с лекарственным средством, содержа-

щимся в картридже 4. 

Как показано на фиг. 1 и 2, колпачок 3 снабжен со своей наружной стороны зажимом 3.1 для закре-

пления шприца-ручки 100 на элементе одежды. 

Кроме того, держатель 2, показанный на фиг. 4, на своей внешней поверхности снабжен двумя диа-

метрально противоположными удерживающими выступами 2.5, каждый из которых выполнен между 

буртиком 2.1 и соответствующим одним из больших смотровых окон 2.3, а колпачок 3 на своем прокси-

мальном конце, которым его надевают на держатель 2, снабжен кольцевой выемкой 3.2, выполненной на 

внутренней поверхности колпачка 3. Следует отметить, что колпачок 3 обеспечивает возможность защи-

ты втулки с иглой, надетой на головку 4.1 картриджа, от внешних воздействий, которые могут вызвать, 

например, повреждение этой втулки и/или ее загрязнение, а снятие колпачка 3 с держателя 2 или его 

удаление оттуда обеспечивает возможность выполнения по меньшей мере следующих действий: насажи-

вание втулки с иглой на головку 4.1 картриджа, осуществление введения или инъекции заданной или 
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заданной дозы лекарственного средства пациенту и/или проверка остаточного количества лекарственно-

го средства в картридже 4, которая может быть осуществлена благодаря наличию нижеописанных смот-

ровых окон 2.2, 2.3. 

Кроме того, держатель 2, показанный на фиг. 4, в своей второй части снабжен двумя диаметрально 

противоположными малыми смотровыми окнами 2.2 и двумя диаметрально противоположными боль-

шими смотровыми окнами 2.3, выполненными по длине держателя 2 между головкой 2.4 и буртиком 2.1 

и выровненными друг с другом в осевом направлении. При снятии колпачка 3 со второй части держателя 

2 малые и большие смотровые окна 2.2, 2.3 обеспечивают возможность визуального доступа к разным 

частям картриджа 4, вставленного в держатель 2, что позволяет визуально оценивать количество лекар-

ственного средства, оставшегося в картридже 4. 

Держатель 2, показанный на фиг. 4, в своей первой части снабжен фиксирующими средствами, вы-

полненными на внешней стороне держателя 2 и содержащими два диаметрально противоположных про-

дольных выреза 2.9, которые выполнены таким образом, что они разделяют проксимальный конец дер-

жателя 2 по существу на два диаметрально противоположных сектора 2.10, и каждый из которых выров-

нен в осевом направлении с соответствующими малым смотровым окном 2.2 и большим смотровым ок-

ном 2.3. Фиксирующие средства держателя 2 также содержат диаметрально противоположные пары про-

дольных ребер 2.8, проходящих в осевом направлении от буртиков 2.1 в сторону проксимального конца 

держателя 2, и диаметрально противоположные пары защелкивающихся выступов 2.7, выполненных на 

заданном расстоянии от буртика 2.1 и вырезов 2.9. 

Кроме того, шприц-ручка 100 содержит дозирующий механизм, содержащий поворотный дози-

рующий барабан 5 (см. фиг. 6 и 6a), образованный из основной части 5.2, имеющей цилиндрическую 

внутреннюю полость, и головки 5.1 для задания дозы, выполненной на проксимальном конце барабана 5 

и обеспечивающей возможность пошагового задания дозы при приложении к ней вращательного усилия, 

при этом головка 5.1 выполнена за одно целое с основной частью 5.2 барабана и имеет по существу ци-

линдрическую внутреннюю полость, выполненную открытой по отношению к внутренней полости ос-

новной части 5.2 барабана. Головка 5.1 барабана снабжена пусковым механизмом в виде нажимной 

кнопки 6 (см. фиг. 6b), устанавливаемой на проксимальном конце барабана 5 и предназначенной для ее 

нажатия, например, большим пальцем руки для инициирования доставки заданной дозы лекарственного 

средства. Кроме того, головка 5.1 барабана может быть снабжена захватом для задания дозы (не показан) 

в виде осевых ребер, которые могут быть выполнены на внешней поверхности головки 5.1 и расположе-

ны по окружности головки 5.1 на заданном расстоянии друг от друга для облегчения возможности 

управления головкой 5.1 барабана. Как показано на фиг. 6b, нажимная кнопка 6 имеет основную часть 

6.3, шляпку 6.2 и осевой штифт 6.1, предназначенный для входа в нижеописанное посадочное гнездо 8.10 

соединительной трубки 8. 

Наружный диаметр головки 5.1 барабана по существу равен наружному диаметру внешнего корпу-

са 1 и превышает наружный диаметр основной части 5.2 барабана, так что переход проксимального кон-

ца основной части 5.2 барабана в дистальный конец головки 5.1 барабана образует с внешней стороны 

кольцевой уступ 5.5, показанный на фиг. 6. Кроме того, как показано на фиг. 6, барабан 5 дополнительно 

снабжен двумя диаметрально противоположными ограничительными выступами 5.3, выполненными на 

внешней поверхности основой части 5.2 барабана и проходящими каждый продольно от кольцевого ус-

тупа 5.5 по направлению к дистальному концу барабана 5. 

Как показано на фиг. 6, основная часть 5.2 барабана на своей внешней поверхности также снабжена 

спиральной канавкой 5.4, проходящей по существу от головки 5.1 барабана до дистального конца бара-

бана 5.1, противоположного его проксимальному концу. Кроме того, основная часть 5.2 барабана на сво-

ей внешней поверхности может быть снабжена шкалой (не показана), которая может быть образована из 

цифровых меток, отражающих количество единиц дозы лекарственного средства в диапазоне, например, 

от 0 до 60 единиц с шагом, например, по одной единице и нанесена по спирали на внешней поверхности 

основной части 5.2 барабана между витками спиральной канавки 5.4. 

Как показано на фиг. 6a, основная часть 5.2 барабана на своей внутренней поверхности также снаб-

жена храповыми зубьями 5.7 в виде одинаковых продольных ребер с трапециевидным поперечным сече-

нием, выполненными по окружности основной части 5.2 барабана на равном расстоянии друг от друга и 

проходящими в осевом направлении по существу от проксимального конца основной части 5.2 барабана 

на заданное расстояние в сторону дистального конца основной части 5.2 барабана, при этом длина хра-

повых зубьев 5.7 соответствует по меньшей мере части длины винта 10 или длине винта 10. Следует от-

метить, что каждый зубец из храповых зубьев 5.7 может соответствовать, например, приращению зада-

ваемой дозы на одну единицу или набору единичной дозы. 

Как показано на фиг. 6a, головка 5.1 барабана также снабжена собачками 5.6 в виде венца радиаль-

ных наклонных зубцов, выполненных по окружности внутренней поверхности головки 5.1, и кольцевой 

полостью 5.8, образованной в осевом направлении между дистальным концом головки 5.1 барабана и 

собачками 5.6, так что кольцевая полость 5.8 по существу находится между собачками 5.6 и храповыми 

зубьями 5.7. 

Как показано на фиг. 7, шприц-ручка 100 также содержит соединительную втулку 7, имеющую ци-



046456 

- 6 - 

линдрическую внутреннюю полость и снабженную смотровым окном 7.3, размеры которого меньше раз-

меров смотрового окна 1.1 внешнего корпуса и которое снабжено указателем 7.5 дозы, предназначенным 

для указания или указывающим на количество заданных единиц дозы лекарственного средства. 

Как показано на фиг. 7 и 7a-b, соединительная втулка 7 также снабжена тремя фиксирующими реб-

рами 7.1, выполненными по окружности внешней стороны соединительной втулки 7 на заданном рас-

стоянии друг от друга и проходящими каждое в осевом направлении по меньшей мере вдоль части дли-

ны соединительной втулки 7. Соединительная втулка 7 также снабжена двумя диаметрально противопо-

ложными ограничительными вырезами 7.2, выполненными на ее проксимальном конце, которым ее на-

девают на барабан 5 при сборке шприца-ручки 100, и предназначенными для взаимодействия с выше-

описанными ограничительными выступами 5.3 барабана. Кроме того, соединительная втулка 7 на своей 

внутренней поверхности снабжена винтовым ребром 7.4, соответствующим по форме и размеру по 

меньшей мере части витка вышеописанной спиральной канавки 5.4 барабана. 

Как показано на фиг. 8 и 8a-d, шприц-ручка 100 также содержит соединительную трубку 8, разде-

ленную сплошными перегородками 8.7 и 8.8 на проксимальное отделение, заданное в осевом направле-

нии перегородкой 8.7 и проксимальным концом соединительной трубки 8, которым ее вставляют в бара-

бан 5, дистальное отделение, заданное в осевом направлении перегородкой 8.8 и дистальным концом 

соединительной трубки 8, противоположным ее проксимальному концу, и центральное отделение, за-

данное в осевом направлении перегородкой 8.7 и перегородкой 8.8 и выполненное частично открытым 

наружу с образованием полости 8.3, имеющей в целом цилиндрическую форму. Перегородки 8.7 и 8.8 со 

стороны цилиндрической полости 8.3 снабжены каждая установочным отверстием 8.4, имеющим в целом 

круглую форму, при этом установочные отверстия 8.4 расположены соосно друг с другом. Как показано 

на фиг. 8b, соединительная трубка 8 также снабжена в своей цилиндрической полости 8.3 продольным 

внутренним выступом 8.9, выполненным на внутренней поверхности соединительной трубки 8 и прохо-

дящим в осевом направлении от перегородки 8.7 до перегородки 8.8, при этом во внутреннем выступе 

8.9 выполнен направляющий паз 8.5, проходящий в осевом направлении по существу по всей длине 

внутреннего выступа 8.9. 

Как показано на фиг. 8c, соединительная трубка 8 снабжена со своего проксимального конца поса-

дочным гнездом 8.10, соответствующим по форме и размерам осевому штифту 6.1 нажимной кнопки 6. 

Как показано на фиг. 8c, соединительная трубка 8 снабжена со своего дистального конца четырьмя 

в целом одинаковыми направляющими выступами 8.11, выполненными по окружности на внутренней 

поверхности соединительной трубки 8 на заданном расстоянии друг от друга и образующими две пары 

диаметрально противоположных направляющих выступов, так что направляющие выступы в каждой из 

указанных образованных пар направляющих выступов выполнены зеркально симметричными по отно-

шению друг к другу. Следует отметить, что направляющие выступы 8.11 изогнуты и позиционированы 

каждый таким образом, что они по сути образуют отрезок винтовой линии и в целом соответствуют вит-

ку резьбы, образованной спиральной канавкой 11.6 внутреннего цилиндрического корпуса 11, в резуль-

тате чего направляющие выступы 8.11 могут быть введены в винтовое взаимодействие со спиральной 

канавкой 11.6 внутреннего корпуса 11 с обеспечением передачи вращательного или поворотного движе-

ния соединительной трубки 8 на внутренний цилиндрический корпус 11, как это будет описано более 

подробно ниже. 

Как показано на фиг. 9, шприц-ручка 100 также содержит винт 10, имеющий ножку 10.2, снабжен-

ную винтовой резьбой 10.2, и зубчатую шляпку 10.1, при этом противоположные торцы винта 10 снаб-

жены закругленными установочными головками 10.3, расположенными соосно друг с другом. 

Кроме того, как показано на фиг. 10, шприц-ручка 100 также содержит кольцевой элемент 12, 

снабженный на своей внутренней поверхности винтовым ребром 12.2, соответствующим по форме и 

размеру по меньшей мере части витка винтовой резьбы 10.2 винта 10, и снабженный на своей внешней 

поверхности радиальным шипом 12.1. 

Как показано на фиг. 11, шприц-ручка 100 также содержит храповое колесо 9, снабженное венцом 

9.1 наклонных осевых зубцов и венцом 9.2 наклонных осевых зубцов, выполненными каждый на внеш-

ней поверхности храпового колеса 9, при этом наклонные осевые зубцы в венцах 9.1, 9.2 выполнены зер-

кально симметричными по отношению друг к другу. 

Как показано на фиг. 12 и 12a-c, шприц-ручка 100 также содержит внутренний цилиндрический 

корпус 11, выполненный в виде полой трубки или трубчатой детали и снабженный со своей внешней 

стороны кольцевым удерживающим буртиком 11.2, выполненным рядом с дистальным концом внутрен-

него корпуса 11, противоположным проксимальному концу внутреннего корпуса 11, на который насажи-

вают или надевают соединительную трубку 8, и разделяющим внутренний корпус 11 на концевую часть 

11.1, ограниченную в осевом направлении удерживающим буртиком 11.2 и дистальным концом внут-

реннего корпуса 11, и резьбовую часть 11.5, ограниченную в осевом направлении проксимальным кон-

цом внутреннего корпуса 11 и удерживающим буртиком 11.2, при этом удерживающий буртик 11 вы-

полнен за одно целое с резьбовой частью 11.5 и концевой частью 11.1. Резьбовая часть 11.5 снабжена со 

своей внешней стороны спиральным пазом или спиральной канавкой 11.6, проходящей от проксимально-

го конца внутреннего корпуса 11 по существу до удерживающего буртика 11.2, а концевая часть 11.1 
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снабжена на своей внутренней поверхности винтовой резьбой 11.7, которой придана форма и размеры, 

подходящие для обеспечения винтового взаимодействия с вышеописанными направляющими выступами 

8.11 соединительной трубки 8. 

Как показано на фиг. 12b-c, концевая часть 11.1 также снабжена тремя дугообразными выступами 

или сегментами 11.3, выполненными в целом посередине концевой части 11.1 с её наружной стороны и 

расположенными по окружности концевой части 11.1 на заданном расстоянии по отношению друг к дру-

гу, при этом указанная середина концевой части 11.1 выполнена утолщенной, в результате чего она име-

ет больший наружный диаметр по сравнению с остальными частями концевой части 11.1 внутреннего 

корпуса 11, а переход дистального конца концевой части 11.1 в её утолщенную середину образует с 

внешней стороны кольцевой уступ, видимый на фиг. 12c. Кроме того, концевая часть 11.1 снабжена со 

своей наружной стороны наклонными радиальными зубцами 11.4, выполненными по окружности конце-

вой части 11.1 на равном или одинаковом расстоянии друг от друга, в частности со сдвигом в 18 граду-

сов, с образованием зубчатого венца или кольца, по существу находящегося между утолщенной середи-

ной концевой части 11.1 и удерживающим буртиком 11.2. 

Кроме того, как показано на фиг. 13 и 13a, шприц-ручка 100 содержит поршневой шток 13 в виде 

осевого стержня, снабженный на своей внешней стороне винтовой резьбой 13.3, выполненной по суще-

ству по всей длине поршневого штока 13 и предназначенной для образования резьбового соединения с 

винтовой резьбой 11.7 внутреннего корпуса 11, при этом часть винтовой резьбы 13.3 срезана или удалена 

с двух диаметрально противоположных сторон поршневого штока 13 в осевом направлении по существу 

по всей его длине с образованием двух диаметрально противоположных плоских поверхностей 13.1, так 

что поршневому штоку 13 приданы размеры и форма, подходящие для его прохождения через централь-

ное отверстие 1.5, выполненное в перегородке 1.4 внешнего корпуса 1, с предотвращением или блокиро-

ванием возможности поворота поршневого штока 13. 

Кроме того, как показано на фиг. 13a, дистальный конец поршневого штока 13 снабжен посадочной 

головкой 13.2, предназначенной для надевания на нее дискообразного элемента 16, предназначенного 

для взаимодействия с плунжером картриджа 4. 

Как показано на фиг. 14 и 14a-b, шприц-ручка 100 также содержит несущую втулку 14, выполнен-

ную в виде цилиндрической детали, имеющей по существу цилиндрическую внутреннюю полость, при-

чем несущая втулка 14 снабжена тремя в целом одинаковыми дугообразными секторами 14.1, выполнен-

ными по окружности с внутренней стороны несущей втулки 14 на равном расстоянии друг от друга с 

получением трех промежутков или просветов по существу одинакового размера, образованных каждый 

между соответствующими двумя смежными дугообразными секторами 14.1. Кроме того, несущая втулка 

14 снабжена ещё тремя в целом одинаковыми дугообразными секторами 14.9, также выполненными по 

окружности с внутренней стороны несущей втулки 14 на равном расстоянии друг от друга с получением 

трех промежутков или просветов по существу с одинаковыми размерами, образованных каждый между 

соответствующими двумя смежными дугообразными секторами 14.1, причем дугообразные секторы 14.9 

смещены в осевом направлении по отношению к дугообразным секторам 14.1 таким образом, что они 

расположены дальше от дистального конца несущей втулки 14. Дугообразные секторы 14.9 выполнены и 

расположены по окружности внутренней стороны несущей втулки 14 таким образом, что они по форме и 

размерам соответствуют просветам, образованным дугообразными секторами 14.1, а дугообразные сек-

торы 14.1 выполнены и расположены по окружности внутренней стороны несущей втулки 14 таким об-

разом, что они по форме и размерам соответствуют просветам, образованным дугообразными секторами 

14.9, так что дугообразные секторы 14.1 в сочетании с дугообразными секторами 14.9 образуют по суще-

ству замкнутый круг или замкнутое кольцо, образованное с внутренней стороны несущей втулки 14, как 

показано на фиг. 14b, а между дугообразными секторами 14.1 и дугообразными секторами 14.9 образова-

но в целом кольцевое пространство, подходящее для размещения в нём с возможностью свободного 

вращения вышеописанных дугообразных сегментов 11.3 внутреннего корпуса 11. Таким образом, коль-

цевое пространство, образованное между дугообразными секторами 14.1 и дугообразными секторами 

14.9, обеспечивает возможность свободного вращения в нём дугообразных сегментов 11.3, вызываемое 

вращением или поворотом внутреннего корпуса 11 вокруг своей оси, при этом дугообразные секторы 

14.1 и дугообразные секторы 14.9 блокируют или предотвращают возможность осевого смещения или 

перемещения дугообразных сегментов 11.3 и, соответственно, осевого перемещения внутреннего корпу-

са 11 при его вращении или повороте. 

Кроме того, как показано на фиг. 14, несущая втулка 14 имеет на своем дистальном конце, противо-

положном ее проксимальному концу, которым её надевают на концевую часть 11.1 внутреннего корпуса 

11 с обеспечением охватывания или окружения этой концевой части 11.1 с её внешней стороны, два диа-

метрально противоположных осевых выреза 14.2, выполненных таким образом, что они разделяют дис-

тальный конец несущей втулки 14 по существу на две диаметрально противоположных дугообразных 

части 14.5, которым приданы форма и размер, подходящие для их вставки в соответствующие дугооб-

разные вырезы 1.6 перегородки, и каждый из которых снабжен дугообразным зацепом 14.4, предназна-

ченным для зацепления за перегородку 1.4 внешнего корпуса 1. 

Кроме того, как показано на фиг. 14a-b, несущая втулка 14 имеет на своем проксимальном конце 
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осевые вырезы 14.8, образующие три отдельные группы осевых вырезов и выполненные таким образом, 

что между каждыми двумя смежными группами осевых вырезов образована удлиненный дугообразный 

выступ 14.3, а осевые вырезы 14.8 в каждой из этих групп осевых вырезов образуют три укороченных 

дугообразных сегмента 14.7, которые расположены друг за другом по окружности несущей втулки 14 и 

отделены друг от друга соответствующими осевыми вырезами из осевых вырезов 14.8. Таким образом, 

несущая втулка 14 снабжена на своем проксимальном конце тремя удлиненными дугообразными высту-

пами 14.3, расположенными по окружности несущей втулки 14 на одинаковом расстоянии друг от друга, 

при этом между каждыми двумя смежными удлиненными дугообразными выступами 14.3 выполнено по 

три укороченных дугообразных сегмента 14.7, из которых центральный укороченный дугообразный сег-

мент отделен от каждого из двух крайних укороченных дугообразных сегментов соответствующим осе-

вым вырезом из осевых вырезов 14.8. Удлиненные дугообразные выступы 14.3 снабжены каждый дуго-

образным зацепом 14.6, при этом дугообразные зацепы 14.6 предназначены для зацепления за нижеопи-

санное удерживающее кольцо 17. 

Как показано на фиг. 14c, шприц-ручка 100 также содержит удерживающее кольцо 17, имеющее 

центральное отверстие 17.1, которому приданы форма и размер, подходящие для прохождения через не-

го резьбовой части 11.5 внутреннего корпуса 11, и снабженное тремя в целом одинаковыми дугообраз-

ными отверстиями 17.2, выполненными вокруг центрального отверстия 17.1 по существу на одинаковом 

расстоянии друг от друга по окружности удерживающего кольца 17, при этом дугообразным отверстиям 

17.2 приданы форма и размер, подходящие для вставки в них соответствующих удлиненных дугообраз-

ных выступов 14.3 с обеспечением зацепления дугообразных зацепов 14.6 за удерживающее кольцо 17. 

Следует также отметить, что удерживающее кольцо 17 предназначено для его надевания на резьбовую 

часть 11.5 внутреннего корпуса 11 со стороны его проксимального конца, в результате чего удерживаю-

щее кольцо 17 оказывается посаженным на резьбовую часть 11.5 внутреннего корпуса 11 с примыканием 

к удерживающему буртику 11.2 со стороны резьбовой части 11.5 внутреннего корпуса 11. Таким обра-

зом, при вставке удлиненных дугообразных выступов 14.3 несущей втулки 14 в соответствующие дуго-

образные отверстия 17.2 удерживающего кольца 17 с зацеплением дугообразных зацепов 14.6 несущей 

втулки 14за удерживающее кольцо 17 и вставки дугообразных частей 14.5 несущей втулки 14 в соответ-

ствующие дугообразные вырезы 1.6 перегородки внешнего корпуса 1 с зацеплением дугообразных заце-

пов 14.4 за перегородку 1.4 несущая втулка 14 оказывается с одной стороны жестко скрепленной с воз-

можностью открепления с удерживающим кольцом 17 с плотным прилеганием удерживающего кольца 

17 к удерживающему буртику 11.2 и с другой стороны жестко скрепленной с возможностью открепления 

с внешним корпусом 1, что позволяет удерживать несущую втулку 14 в необходимом положении по от-

ношению к концевой части 11.1 внутреннего корпуса 11, в частности по отношению к дугообразным 

сегментам 11.3 и радиальным зубцам 11.4 внутреннего корпуса 11 и, соответственно, предотвращает 

возможность осевого перемещения несущей втулки 14 и удерживающего кольца 17 и возможность их 

вращения или поворота по отношению к внутреннему корпусу 11, однако внутренний корпус 11, в част-

ности его концевая часть 11.1 и резьбовая часть 11.5, остается способным совершать вращение или пово-

рот по отношению к несущей втулке 14 и скрепленному с ней удерживающему кольцу 17. 

Как показано на фиг. 14a, несущая втулка 14 также снабжена тремя в целом одинаковыми пружин-

ными или упругими элементами 15, выполненными каждый в виде криволинейного или искривленного 

удлиненного пластинчатого элемента, показанного на фиг. 15, или листовой пружины. Как показано на 

фиг. 15, каждый из упругих элементов 15 изогнут таким образом, что он имеет свободный конец 15.2, 

крепежную часть 15.3 трапециевидной формы и свободную удлиненную часть 15.4, снабженную зацепом 

или собачкой 15.1, при этом трапециевидная крепежная часть 15.3 соединена со свободной удлиненной 

частью 15.4 посредством изогнутого перехода 15.5. Как показано на фиг. 14a, каждый из упругих эле-

ментов 15 проходит через два центральных осевых выреза из осевых вырезов 14.8 несущей втулки 14, 

отделяющих центральный укороченный дугообразный сегмент из укороченных дугообразных сегментов 

14.7 от двух крайних укороченных дугообразных сегментов из укороченных дугообразных сегментов 

14.7, таким образом, что его трапециевидная крепежная часть 15.3 охватывает указанный центральный 

укороченный дугообразный сегмент с внешней стороны несущей втулки 14 по меньшей мере с частич-

ным прилеганием к нему, а свободный конец 15.2 и изогнутый переход 15.5 охватывают каждый соот-

ветствующий один из указанных крайних укороченных дугообразных сегментов с внутренней стороны 

несущей втулки 14 по меньшей мере с частичным прилеганием к охватываемому укороченному дугооб-

разному сегменту, что обеспечивает жесткое закрепление каждого из упругих элементов 15 на несущей 

втулке 14, при этом свободная удлиненная часть 15.4 каждого упругого элемента 15 с собачкой 15.1 ока-

зывается обращенной в сторону цилиндрической внутренней полости несущей втулки 14. Кроме того, 

следует отметить, что в результате соединения упругих элементов 15 с несущей втулкой 14 вышеопи-

санным образом их собачки 15.1 оказываются ориентированными необходимым образом во внутренней 

полости несущей втулки 14, так что кончики этих собачек 15.1 могут быть введены во взаимодействие 

или в зацепление каждый с соответствующим одним из радиальных зубцов 11.4 внутреннего корпуса 11, 

при этом собачки 15.1 упругих элементов 15, закрепленных на несущей втулке 14, в целом расположены 

по кругу на одинаковом расстоянии друг от друга, в частности кончики собачек 15.1 расположены по 
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окружности с угловым смещением или сдвигом 120 градусов по отношению друг к другу. 

Таким образом, при вращении или повороте внутреннего корпуса 11 по отношению к несущей 

втулке 14, которая вместе с закрепленными на ней упругими элементами 15 имеет фиксированное поло-

жение по отношению к концевой части 11.1 внутреннего корпуса, в режиме доставки заданной дозы ле-

карственного средства в место инъекции этой дозы пациенту обеспечена возможность перескакивания по 

меньшей мере одной из собачек 15.1 по соответствующему одному из радиальных зубцов 11.4 внутрен-

него корпуса 11, что приводит к генерированию или созданию звуков в виде щелчков или иных звуков 

треска, слышимых пользователю. В частности, в режиме доставки заданной дозы лекарственного средст-

ва в место инъекции этой дозы пациенту поворот внутреннего корпуса 11 на 6 градусов приводит к пере-

скакиванию только одной из имеющихся трех собачек 15.1 по соответствующему одному из радиальных 

зубцов 11.4, сдвинутых или смещенных по внешней окружности концевой части 11.1 внутреннего кор-

пуса 11 на 18 градусов по отношению другу к другу, так что при повороте внутреннего корпуса 11, на-

пример, на 18 градусов каждая из собачек 15.1 сможет перескочить только один раз по соответствующе-

му одному из радиальных зубцов 11.4 внутреннего корпуса 11. В итоге, каждый из имеющихся 20 ради-

альных зубцов 11.4 выполнен каждые 18 градусов, а сдвиг 120 градусов между каждыми двумя собачка-

ми 15.1 по сути соответствует 6 и 2/3 (шести целым и двум третям) радиальных зубцов 11.4. Собачки 

15.1 смещены или сдвинуты по окружности по отношению к радиальным зубцам 11.4 таким образом, что 

каждые 6 градусов в результате взаимодействия одной из собачек 15 с соответствующим одним из ради-

альных зубцов 11.4 генерируется или создается звук в виде щелчка или треска при вращении или пово-

роте внутреннего корпуса 11 в одном направлении, а именно в направлении, соответствующем режиму 

доставки заданной дозы лекарственного средства в место инъекции этой дозы пациенту, или происходит 

блокировка возможности дальнейшего вращения или поворота внутреннего корпуса 11 при вращении 

или повороте внутреннего корпуса 11 в противоположном направлении при наборе или задании дозы 

лекарственного средства, подлежащей доставке в место инъекции этой дозы пациенту. 

В одном из вариантов реализации настоящего изобретения упругие элементы 15, снабженные каж-

дый собачкой 15.1, могут быть выполнены за одно целое с несущей втулкой 14 таким образом, что их 

собачки 15.1 необходимым образом расположены и ориентированы во внутренней полости несущей 

втулки 14, как это описано выше. В другом варианте реализации настоящего изобретения упругие эле-

менты 15, снабженные каждый собачкой 15.1, могут быть закреплены на несущей втулке 14 с её внут-

ренней стороны таким образом, что их собачки 15.1 необходимым образом расположены и ориентирова-

ны во внутренней полости несущей втулки 14, как это описано выше. Еще в одном варианте реализации 

настоящего изобретения упругие элементы 15, снабженные каждый собачкой 15.1, могут быть вставлены 

каждый в специальное сквозное отверстие или специальные сквозные отверстия, проделанные или вы-

полненные в несущей втулке 14, таким образом, что их собачки 15.1 необходимым образом расположены 

и ориентированы во внутренней полости несущей втулки 14, как это описано выше. 

Согласно одному из вариантов реализации настоящего изобретения, несущая втулка 14 может быть 

снабжена по меньшей мере одним упругим элементом 15 с собачкой 15.1, размещенным и ориентиро-

ванным с возможностью взаимодействия с радиальными зубцами 11.4 с обеспечением перескакивания по 

соответствующему одному из этих радиальных зубцов 11.4 при каждом вращении или повороте внут-

реннего корпуса 11 на заданный угол поворота, соответствующий единичной дозе лекарственного сред-

ства. 

На фиг. 16 показан дискообразный элемент 16, надеваемый на посадочную головку 13.2 поршнево-

го штока 13 (см. фиг. 13 и 13a) и предназначенный для взаимодействия с плунжером картриджа 4 для 

обеспечения возможности выдавливания из картриджа 4 необходимого количества лекарственного сред-

ства. 

При сборке шприца-ручки 100 на внутренний цилиндрический корпус 11 со стороны его прокси-

мального конца насаживают или надевают удерживающее кольцо 17 до упора в удерживающий буртик 

11.2. В дальнейшем при сборке шприца-ручки 100 на несущей втулке 14 закрепляют упругие элементы 

15 таким образом, что их свободные удлиненные части 15.4, снабженные собачками 15.1, обращены под 

заданным углом во внутреннее пространство несущей втулки 14, а кончики собачек 15.1 расположены по 

кругу во внутреннем пространстве несущей втулки 14 со сдвигом 120 градусов. Далее, несущую втулку 

14 с закрепленными на ней упругими элементами 15 надевают на внутренний корпус 11 со стороны его 

дистального конца с обеспечением вставки удлиненных дугообразных выступов 14.3 в соответствующие 

дугообразные отверстия и зацепления дугообразных зацепов 14.6 за удерживающее кольцо 17, в резуль-

тате чего несущая втулка 14 по существу полностью окружает концевую часть 11.1 внутреннего корпуса 

с обеспечением необходимого положения по отношению к этой концевой части 11.1, собачки 15.1 упру-

гих элементов 15 входят в надлежащее взаимодействие с соответствующими радиальными зубцами 11.4, 

а дугообразные сегменты оказываются помещенными в кольцевое пространство, образованное между 

дугообразными секторами 14.1 и дугообразными секторами 14.9, при этом несущая втулка 14 становится 

неспособной совершать осевое перемещение по направлению от удерживающего буртика 11.2. 

Далее во внутренний корпус 11 с надетой на него несущей втулкой 14 вставляют со стороны его 

проксимального конца поршневой шток 13 с последующим вводом винтовой резьбы 13.3 штока во взаи-
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модействие с винтовой резьбой 11.7 внутреннего корпуса 11, что обеспечивает ввинчивание дистального 

конца поршневого штока 13 в осевом направлении в концевую часть 11.1 внутреннего корпуса 11 таким 

образом, что часть поршневого штока 13 выдается или выходит за пределы дистального конца внутрен-

него корпуса 11, как показано, например, на фиг. 12a. 

В дальнейшем внутренний корпус 11, снабженный несущей втулкой 14, надетой на внутренний 

корпус 11 вышеописанным образом, и поршневым штоком 13, ввинченным во внутренний корпус 11 

вышеописанным образом, устанавливают или вставляют во внешний корпус 1 со стороны его прокси-

мального конца таким образом, что выдающаяся часть поршневого штока 13 проходит через центральное 

отверстие 1.5 перегородки 1.4 и частично выходит за пределы перегородки 1.4 в первое отделение внеш-

него корпуса 1. Кроме того, при вышеописанной вставке внутреннего корпуса 11 во внешний корпус 1 

несущая втулка 14 входит своими дугообразными частями 14.5 в дугообразные вырезы 1.6 перегородки 

1.4 с обеспечением зацепления дугообразных зацепов 14.4 за перегородку 1.4 внешнего корпуса 1 со сто-

роны его первого отделения, что обеспечивает жесткое скрепление несущей втулки 14 с внешним корпу-

сом 1 с предотвращением возможности поворота несущей втулки 14 по отношению к внешнему корпусу 

1 и внутреннему корпусу 11 и дополнительным предотвращением возможности осевого перемещения 

несущей втулки по отношению к внутреннему корпусу 11 и внешнему корпусу 1, что в итоге позволяет 

зафиксировать необходимое положение несущей втулки 14 по отношению к концевой части 11.1 внут-

реннего корпуса 11. 

Следует отметить, что в результате этого этапа сборки шприца-ручки 100 несущая втулка 14 оказы-

вается расположенной коаксиально между внутренним корпусом 11 и внешним корпусом 1, а внутрен-

ний корпус 11 становится неспособным совершать осевое перемещение по отношению к внешнему кор-

пусу 1. Кроме того, вставка штока 13 в центральное отверстие 1.5, выполненное в перегородке 1.4 внеш-

него корпуса 1, предотвращает или блокирует возможность вращения или поворота поршневого штока 

13. 

При дальнейшей сборке шприца-ручки 100 соединительную втулку 7 насаживают или надевают на 

барабан 5 путем ввода винтового ребра 7.4 втулки в винтовое взаимодействие со спиральной канавкой 

5.4 барабана до упора торца проксимального конца соединительной втулки 7 в кольцевой уступ 5.5 бара-

бана с обеспечением защелкивания ограничительных выступов 5.3 за ограничительные вырезы 7.2 с воз-

можностью выхода из взаимодействия с ними, что в результате обеспечивает ввинчивание барабана 5 его 

дистальным концом в соединительную втулку 7 со стороны ее проксимального конца. Следует отметить, 

что в результате надевания соединительной втулки 7 на барабан 5 она оказывается расположенной соос-

но с барабаном 5, а указатель 7.5 дозы указывает на нулевую метку дозы, которая может быть видима 

через смотровое окно 7.3. 

Далее, при сборке шприца-ручки 100 барабан 5 с надетой на него соединительной втулкой 7 встав-

ляют его дистальным концом во внешний корпус 1 таким образом, что барабан 5 оказывается располо-

женным соосно с внешним корпусом 1, а соединительная втулка 7 оказывается расположенной концен-

трически между внешним корпусом 1 и барабаном 5, при этом торец проксимального конца внешнего 

корпуса 1 упирается в кольцевой уступ 5.5 барабана, так что головка 5.1 барабана находится за предела-

ми внешнего корпуса 1 и по существу примыкает к проксимальному концу внешнего корпуса 1. Кроме 

того, при вставке барабана 5 с соединительной втулкой 7, надетой на него вышеописанным образом, во 

внешний корпус 1 со стороны дистального конца этого внешнего корпуса 1 торец дистального конца 

соединительной втулки 7 по существу упирается в упорный выступ 1.9 внешнего корпуса, а фиксирую-

щие ребра 7.1 втулки входят во фрикционное взаимодействие с фиксирующими канавками 1.8 внешнего 

корпуса с обеспечением фиксации соединительной втулки 7 по отношению к внешнему корпусу 1 в за-

данной ориентации, в которой смотровое окно 7.3 совмещено со смотровым окном 1.1 таким образом, 

что указатель 7.5 дозы и метка дозы лекарственного средства, на которую может указывать указатель 7.5 

дозы, оказываются видимыми через смотровое окно 1.1 внешнего корпуса. Таким образом, фиксирую-

щие канавки 1.8 и фиксирующие ребра 7.1, введенные во взаимодействие друг с другом, в сочетании с 

кольцевым упорным выступом 1.9 и кольцевым уступом 5.5, в которые упираются соответствующие 

торцы соединительной втулки 7, предотвращают возможность поворота и осевого перемещения соеди-

нительной втулки 7 по отношению к внешнему корпусу 1 и барабану 5. Следует также отметить, что ог-

раничительные выступы 5.3, защелкнутые за ограничительные вырезы 7.2, предотвращают возможность 

непреднамеренного поворота барабана 5 и, соответственно, непреднамеренного набора или задания дозы 

лекарственного средства, при этом для задания необходимой дозы лекарственного средства ограничи-

тельные выступы 5.3 необходимо вывести из взаимодействия с ограничительными вырезами 7.2. 

Далее, при сборке шприца-ручки 100 кольцевой элемент 12 навинчивают на резьбовой винт 10 та-

ким образом, что кольцевой элемент 12 расположен соосно с резьбовым винтом 10 и упирается в зубча-

тую шляпку 10.1 винта, что соответствует первоначальному положению кольцевого элемента 12 на зуб-

чатом винте 10. Кроме того, при сборке шприца-ручки 100 зубчатый винт 10 с кольцевым элементом 12, 

навинченным на винт 10 вышеописанным образом, устанавливают в цилиндрическую полость 8.3 с воз-

можностью поворота таким образом, что установочные головки 10.3 входят в соответствующие устано-

вочные отверстия 8.4, а радиальный шип 12.1 кольцевого элемента входит в направляющий паз 8.5 со-
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единительной трубки, так что поворот винта 10 в цилиндрической полости 8.3 обеспечивает возмож-

ность осевого прямолинейного перемещения кольцевого элемента 12 по длине зубчатого винта 10 от 

зубчатой шляпки 10.1 винта до перегородки 8.7, при этом положение кольцевого элемента 12 на резьбо-

вом винте 10 по существу соответствует дозе лекарственного средства, задаваемой пользователем. Кроме 

того, при сборке шприца-ручки 100 храповое колесо 9 насаживают или надевают на соединительную 

трубку 8 таким образом, что оно оказывается расположенным соосно с соединительной трубкой 8, а со-

бачки 8.2 входят в зацепление с соответствующими зубцами зубчатого венца 9.2. 

В дальнейшем при сборке шприца-ручки 100 соединительную трубку 8, снабженную храповым ко-

лесом 9, насаженным на соединительную трубку 8 вышеописанным образом, и винтом 10, снабженным 

навинченным на него кольцевым элементом 12 и установленным в цилиндрической полости 8.3 выше-

описанным образом, устанавливают или вставляют в барабан 5 со стороны его проксимального конца с 

обеспечением ввода направляющих выступов 8.11 соединительной трубки 8 в резьбовое взаимодействие 

со спиральной канавкой 11.6 внутреннего корпуса 11, что обеспечивает ввинчивание резьбовой части 

11.5 внутреннего корпуса 11 в соединительную трубку 8 со стороны её дистального конца практически 

до упора торца дистального конца соединительной трубки 8 в удерживающее кольцо 17. В результате 

выполнения данной сборочной операции соединительная трубка 8 оказывается расположенной концен-

трически между внутренним корпусом 11 и барабаном 5, при этом при повороте барабана 5 в направле-

нии установки или задания дозы лекарственного средства происходит вращение или поворот соедини-

тельной трубки 8 с обеспечением её осевого вращательного перемещения по отношению к внешнему 

корпусу 1 и внутреннему корпусу 11 и без обеспечения вращения или поворота внутреннего корпуса 11, 

блокируемого в результате взаимодействия одной из собачек 15 с соответствующим одним из радиаль-

ных зубцов 11.4, а при повороте барабана 5 в направлении доставки заданной дозы лекарственного сред-

ства обеспечена возможность передачи всего момента вращения или по меньшей мере его части от со-

единительной трубки 8 на внутренний корпус 11 благодаря наличию между ними резьбового соедине-

ния, что в результате может привести к повороту внутреннего корпуса 11 совместно с соединительной 

трубкой 8. В частности, при вставке соединительной трубки 8 ее дистальным концом в барабан 5, запле-

чико 8.1 проксимального конца соединительной трубки 8 вместе с храповым колесом 9 полностью нахо-

дятся в головке 5.1 барабана, при этом часть храпового колеса 9, которая не снабжена на своей внешней 

поверхности венцами 9.1, 9.2 наклонных осевых зубцов, находится в кольцевой полости головки и упи-

рается своим торцом в торцы храповых зубьев 5.7 на проксимальном конце основной части 5.2 барабана. 

Кроме того, при вставке соединительной трубки 8 ее дистальным концом в барабан 5 зубцы зубчатой 

шляпки 10.1 винта входят во взаимодействие с храповыми зубьями 5.7 барабана, что обеспечивает воз-

можность поворота зубчатого винта 10 вокруг своей оси, при этом соединение, образованное направ-

ляющим пазом 8.5 соединительной трубки и радиальным шипом 12.1 кольцевого элемента, введенным в 

этот направляющий паз 8.5, предотвращает возможность поворота кольцевого элемента 12 вокруг резь-

бового винта 10 при передаче момента вращения от барабана 5 на винт 10. 

Таким образом, поворот барабана 5 в направлении задания дозы лекарственного средства, в частно-

сти в направлении по часовой стрелке, обеспечивает возможность взаимодействия собачек 5.6 барабана с 

зубцами зубчатого венца 9.1 и возможность взаимодействия зубцов зубчатого венца 9.2 с собачками 8.2 

соединительной трубки таким образом, что происходит преобразование поворотного движения барабана 

5 в поворот соединительной трубки 8 с обеспечением её осевого перемещения по отношению к внутрен-

нему корпусу 11 в сторону от его удерживающего буртика 11.2, а поворот барабана 5 в направлении дос-

тавки заданной дозы лекарственного средства, в частности в направлении против часовой стрелки, обес-

печивает возможность взаимодействия собачек 5.6 барабана с зубцами зубчатого венца 9.1 и возмож-

ность взаимодействия зубцов зубчатого венца 9.2 с собачками 8.2 соединительной трубки таким образом, 

что происходит передача момента вращения от барабана 5 на соединительную трубку 8 и далее от со-

единительной трубки 8 на внутренний корпус 11, что в результате приводит к совместному повороту 

барабана 5, соединительной трубки 8 и внутреннего корпуса 11 в одном и том же направлении, то есть в 

направлении против часовой стрелки. 

В дальнейшем при сборке шприца-ручки 100 в посадочное гнездо 8.10 соединительной трубки со 

стороны проксимального конца барабана 5 устанавливают или вставляют пружину (не показана), так что 

эта пружина одним из своих концов опирается на дно посадочного гнезда 8.10. Затем в проксимальный 

конец соединительной трубки 8 вставляют кнопку 6, так что основная часть 6.3 кнопки и осевой штифт 

6.1 кнопки входят в посадочное гнездо 8.10, а шляпка 6.2 кнопки оказывается расположенной за преде-

лами головки 5.1 барабана, при этом пружина (не показана), вставленная в посадочное гнездо 8.10, ока-

зывается посаженной или надетой на осевой штифт 6.1 кнопки с обеспечением упора другим своим кон-

цом в соответствующий один из горизонтальных уступов осевого штифта 6.1 кнопки, что в результате 

обеспечивает подпружинивание посаженной кнопки 6 и, соответственно, возможность возврата кнопки 6 

в своё первоначальное положение после ее отжатия. 

Далее, при сборке шприца-ручки 100 на головку 13.2 поршневого штока, выполненную на дисталь-

ном конце поршневого штока 13, насаживают или надевают дискообразный элемент 16. 

Далее, при сборке шприца-ручки 100 картридж 4 вставляют в держатель 2 со стороны его прокси-
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мального конца с обеспечением размещения головки 4.1 картриджа во внутренней полости головки 2.4 

держателя. 

Далее, при сборке шприца-ручки 100 держатель 2 со вставленным в него картриджем 4 вставляют 

его первой частью в первое отделение внешнего корпуса 1, так что продольные ребра 2.8 держателя вхо-

дят во фрикционное взаимодействие с соответствующими продольными канавками 1.3 внешнего корпу-

са, торцы секторов 2.10 держателя по меньшей мере частично упираются в перегородку 1.4 внешнего 

корпуса, защелкивающиеся выступы 2.7 держателя защелкиваются за фиксирующие прорези 1.2 внешне-

го корпуса, а блокирующие выступы 1.7 внешнего корпуса вставляются с упором в соответствующие 

продольные вырезы 2.9 держателя, что обеспечивает плотную посадку первой части держателя 2 в пер-

вом отделении внешнего корпуса 1 до упора торца дистального конца внешнего корпуса 1 в буртик 2.1 и 

обеспечивает фиксацию держателя 2 по отношению ко внешнему корпусу 1 в заданной ориентации, в 

которой соответствующие малое смотровое окно 2.2 и большое смотровое окно 2.3 выровнены в осевом 

направлении со смотровым окном 1.1. Таким образом, при вставке держателя 2 во внешний корпус 1 

вышеописанные фиксирующие средства держателя 2 входят во взаимодействие с вышеописанными фик-

сирующими средствами внешнего корпуса 1, что в результате предотвращает возможность поворота и 

осевого перемещения держателя 2 по отношению к внешнему корпусу 1. Кроме того, при вставке держа-

теля 2 во внешний корпус 1 дискообразный элемент 16 входит во взаимодействие с плунжером картрид-

жа 4 с обеспечением возможности выдавливания из картриджа 4 необходимого количества лекарствен-

ного средства. 

В качестве завершающего этапа сборки шприца-ручки 100 на держатель 2 с его дистального конца 

может быть насажен или надет колпачок 3, так что удерживающие выступы 2.5 входят во фрикционное 

взаимодействие с кольцевой выемкой 3.2 с обеспечением плотной посадки колпачка 3 на второй части 

держателя 2 до упора торца проксимального конца колпачка 3 в кольцевой буртик 2.1. При необходимо-

сти, например для проверки количества лекарственного средства, замены или первоначального насажи-

вания втулки с иглой (не показана) на головку 4.1 картриджа и/или осуществления пользователем инъек-

ции лекарственного средства, оставшегося в картридже 4, колпачок 3 может быть снят или удален с дер-

жателя 2 путем приложения к нему соответствующего усилия в направлении, в целом противоположном 

направлению надевания колпачка 3 на держатель 2, при этом прикладываемое усилие должно обеспечи-

вать выход кольцевой выемки 3.2 колпачка из фрикционного взаимодействия с удерживающими высту-

пами 2.5 держателя. 

При первоначальном использовании полностью собранного шприца-ручки 100 пользователю необ-

ходимо снять колпачок 3 с держателя 2 и насадить или надеть втулку с иглой (не показана) на головку 

4.1 картриджа. 

Для установления или задания необходимой дозы лекарственного средства пользователю необхо-

димо взяться пальцами своей руки за головку 5, в частности, при наличии, за захват головки, и прило-

жить к ней поворотное усилие в направлении по часовой стрелке, достаточное для выхода ограничитель-

ных выступов 5.3 барабана из взаимодействия с ограничительными вырезами 7.2 соединительной втул-

ки, что приведет в повороту всего барабана 5 в направлении по часовой стрелке, при этом по мере пово-

рота барабана 5 будет происходить соответственно постепенное выдвижение барабана 5 из внешнего 

корпуса 1, в результате которого головка 5.1 барабана, снабженная нажимной кнопкой 6, будет удаляться 

от проксимального конца внешнего корпуса 1. Кроме того, по мере поворота барабана 5 по часовой 

стрелке барабан 5 будет передавать, посредством соединения, образованного храповыми зубьями 5.7 

барабана и зубцами зубчатой шляпки 10.1 винта, введенными во взаимодействие с этими храповыми 

зубьями 5.7, момент вращения от барабана 5 на винт 10, в результате чего будет происходить поворот 

резьбового винта 10 вокруг своей оси в том же самом направлении с обеспечением осевого перемещения 

кольцевого элемента 12 по длине резьбового винта 10 от зубчатой шляпки 10.1 винта до перегородки 8.7, 

при этом положение кольцевого элемента 12 на резьбовом винте 10 после прекращения поворота бараба-

на 5 пользователем по существу соответствует дозе лекарственного средства, заданной или набранной 

пользователем. Кроме того, по мере поворота барабана 5 по часовой стрелке пользователь может видеть 

в смотровое окно 1.1 одну из меток шкалы, на которую указывает указатель 7.5 соединительной втулки и 

которая по существу соответствует количеству единиц дозы лекарственного средства, заданной или на-

бранной пользователем. Барабан 5, выдвигающийся из внешнего корпуса 1 при его повороте в направле-

нии задания дозы лекарственного средства, будет по существу тянуть соединительную трубку 8 за собой 

в направлении выдвижения (достигается благодаря вышеописанным зубчатым соединениям между бара-

баном 5, храповым колесом 9 и соединительной трубкой 8) с обеспечением её поворотно-осевого пере-

мещения по отношению к внутреннему корпусу 11 в сторону от его удерживающего буртика 11.2 благо-

даря вышеописанному резьбовому соединению, образованному между соединительной трубкой 8 и 

внутренним корпусом 11. 

Для доставки необходимой дозы лекарственного средства в место ее введения или инъекции паци-

енту пользователь шприца-ручки 100 прикладывает в целом осевое нажимное усилие к внешней поверх-

ности шляпки 6.2 кнопки в течение некоторого периода времени, что приводит к нажатию кнопки 6 и, 

соответственно, сжатию пружины (не показана), посредством которой кнопка 6 поджата в посадочном 
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гнезде 8.10. Нажатие кнопки 6 обеспечивает передачу по меньшей мере части усилия, приложенного 

пользователем, на соединительную трубку 8, что в свою очередь, в частности благодаря вышеописанным 

зубчатым соединениям между барабаном 5, храповым колесом 9 и соединительной трубкой 8, приводит 

к повороту соединительной трубки 8 вместе с барабаном 5 в направлении против часовой стрелки, то 

есть в направлении доставки заданной дозы лекарственного средства. Соединительная трубка 8, благода-

ря вышеописанному резьбовому соединению между соединительной трубкой 8 и внутренним корпусом 

11, передает момент вращения на внутренний корпус 11, что приводит к повороту внутреннего корпуса 

11 в направлении против часовой стрелки. Поворот внутреннего корпуса 11 вокруг своей оси в свою оче-

редь обеспечивает, благодаря вышеописанному резьбовому соединению между внутренним корпусом 11 

и поршневым штоком 13 и вышеописанным средствам для блокировки возможности поворота поршне-

вого штока 13, осевое перемещение поршневого штока 13, снабженного на своем дистальном конце дис-

кообразным элементом 16, с вытеснением лекарственного средства из картриджа 4, происходящим бла-

годаря толкающему усилию, прикладываемому дискообразным элементом 16 к плунжеру (не показан) 

картриджа 4 со стороны проксимального конца этого картриджа 4. Другими словами, внутренний корпус 

11 в шприце-ручке 100 выполняет функцию приводного механизма и по сути представляет собой при-

водную трубчатую деталь, которая обеспечивает преобразование поворота барабана 5 в осевое переме-

щение поршневого штока 13 благодаря вышеописанным функциональным соединениям, образованным 

между барабаном 5, внутренним корпусом 11 и поршневым штоком 13. Таким образом, нажимная кноп-

ка 6 обеспечивает возможность создания приводного усилия, которое в дальнейшем передается, посред-

ством барабана 5, функционально соединенного с соединительной трубкой 8, на соединительную трубку 

8, далее от соединительной трубки 8, функционально соединенной с внутренним корпусом 11, на внут-

ренний корпус 11 и далее от внутреннего корпуса 11, функционально соединенного с поршневым што-

ком 13, на поршневой шток 13 для его осевого перемещения в сторону от проксимального конца внут-

реннего корпуса 11, при этом величина осевого перемещения штока 13 по существу соответствует задан-

ной или набранной пользователем дозы лекарственного средства. В итоге, осевое перемещение поршне-

вого штока 13 при повороте барабана 5 в направлении доставки заданной дозы лекарственного средства 

приводит к продвижению, посредством дискообразного элемента 16, плунжера (не показан) картриджа 4 

по направлению к дистальному концу картриджа 4 с обеспечением подачи лекарственного средства, вы-

тесненного из картриджа 4, к месту введения или инъекции лекарственного средства пациенту, при этом 

величина перемещения поршневого штока 13 и, соответственно, величина, на которую поршневой шток 

13 продвинет плунжер картриджа 4, зависят исключительно от уровня дозы лекарственного средства в 

единицах дозы, ранее заданной посредством барабана 5, как это описано выше. 

Следует отметить, что при осевом перемещении поршневого штока 13, вызванном поворотом бара-

бана 5 в направлении доставки заданной дозы лекарственного средства, происходит, в частности, враще-

ние или поворот внутреннего корпуса 11 и, следовательно, взаимодействие собачек 15.1 упругих элемен-

тов с соответствующими радиальными зубцами 11.4 внутреннего корпуса в зависимости от размера за-

данной или набранной пользователем дозы лекарственного средства, подлежащей доставке в место её 

инъекции пациенту с обеспечением меньшей мере одного перескакивания по меньшей мере одной из 

собачек 15.1 по соответствующим радиальным зубцам 11.4, при этом перескакивание собачек 15.1 по 

соответствующим радиальным зубцам 11.4 происходит последовательно или поочередно, что в результа-

те обеспечивает возможность генерирования звука в виде щелчков или иных звуков треска, слышимых 

пользователю. Таким образом, в случае поворота внутреннего корпуса 11, например, на 24 градуса каж-

дые 6 градусов поворота происходит перескакивание одной из собачек 15.1 по соответствующему одно-

му из радиальных зубцов, при этом перескакивание собачек 15.1 происходит в последовательном поряд-

ке или поочередно: сначала при повороте на первые 6 градусов происходит перескакивание одной из 

собачек 15.1 с созданием первого щелчка, затем при повороте на следующие 6 градусов происходит пе-

рескакивание другой собачки из собачек 15.1 с созданием второго щелчка, далее при повороте на сле-

дующие 6 градусов происходит перескакивание оставшейся собачки из собачек 15.1 с созданием третье-

го щелчка, а при повороте на оставшиеся 6 градусов происходит еще одно перескакивание собачки из 

собачек 15.1, перескакивание которой первоначально вызвало создание первого щелчка, с созданием 

четвертого щелчка, в результате чего одна из собачек 15.1 совершит два перескакивания, а каждая из 

двух других собачек 15.1 совершит по одному перескакиванию, создавая таким образом четыре последо-

вательных щелчка. Звуковое сопровождение перехода кончика одной из собачек 15.1 через вершину кон-

кретного одного из радиальных зубцов 11.4, создаваемое по мере поворота внутреннего корпуса 11 в 

режиме доставки заданной дозы лекарственного средства в место инъекции этой дозы пациенту, в целом 

представляет собой звуковые сигналы в виде щелчков и тресков, вырабатываемых шприцом-ручкой 100, 

что позволяет пользователю, в частности слабовидящему пользователю или пользователю с рассеянным 

вниманием, контролировать, посредством слуха, течение процесса доставки заданной дозы лекарствен-

ного средства в место инъекции на теле пациента. Таким образом, радиальные зубцы 11.4 внутреннего 

корпуса в сочетании с упругими элементами 15, снабженными каждый собачкой 15.1, выполненной с 

возможностью входа в зацепление с соответствующим одним из радиальных зубцов 11.4 внутреннего 

корпуса, образуют по существу звукогенерирующий механизм или звуковой механизм обратной связи, 
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указывающий пользователю, посредством различимых слухом звуковых сигналов в виде щелчков или 

треска, на начало, продолжение и/или завершение процесса доставки заданной дозы лекарственного 

средства в место её инъекции. 

Следует также отметить, что в настоящем изобретении по меньшей мере одна из одна из следую-

щих вышеописанных конструктивных деталей предложенного шприца-ручки 100 может быть выполнена 

в виде цилиндрической детали, цилиндрического элемента, цилиндрического корпуса, трубчатого корпу-

са, трубки, трубчатого элемента, трубчатой детали, втулки, гильзы или т.п.: внешний корпус 1, внутрен-

ний корпус 11, барабан 5, соединительная трубка 8 и несущая втулка. 

Вышеописанная шприц-ручка 100 может быть применена для введения или инъекции млекопитаю-

щему (например, человеку или животному) лекарственного средства, выбранного из группы, включаю-

щей инсулины, аналоги инсулинов, гормоны, гепарины, антигистаминные препараты, и их производные 

и аналоги. 

ФОРМУЛА ИЗОБРЕТЕНИЯ 

1. Устройство (100) для доставки лекарственного средства, содержащее:  

корпус (1),  

резервуар (4) для лекарственного средства, установленный в корпусе (1), 

шток (13), по меньшей мере частично установленный в корпусе (1) с возможностью перемещения с 

обеспечением возможности вытеснения лекарственного средства из указанного резервуара (4), 

пусковой механизм (6), выполненный с возможностью создания приводного усилия, 

механизм (5) для задания дозы, установленный по меньшей мере частично в корпусе (1) с возмож-

ностью задания дозы лекарственного средства и функционально соединенный с пусковым механизмом 

(6) с обеспечением возможности передачи указанного созданного приводного усилия от пускового меха-

низма (6) на механизм (5) для задания дозы для поворота механизма (5) для задания дозы, 

отличающееся тем, что оно дополнительно содержит 

трубчатую деталь (11) с радиальными зубцами (11.4), которая функционально соединена в корпусе 

(1) с механизмом (5) для задания дозы с обеспечением возможности поворота трубчатой детали (11) при 

повороте механизма (5) для задания дозы и которая функционально соединена со штоком (13) с обеспе-

чением возможности передачи по меньшей мере части указанного приводного усилия на шток (13) при 

повороте трубчатой детали (11) для перемещения штока (13) в зависимости от заданной дозы лекарст-

венного средства, и 

цилиндрическую деталь (14), снабженную по меньшей мере одним упругим элементом (15) с со-

бачкой (15.1) и зафиксированную в корпусе (1) с обеспечением возможности перескакивания указанной 

собачки (15.1) по меньшей мере по одному из радиальных зубцов (11.4) трубчатой детали (11) при пово-

роте трубчатой детали (11). 

2. Устройство (100) по п.1, в котором цилиндрическая деталь (14) снабжена тремя упругими эле-

ментами (15), имеющими каждый собачку (15.1), и зафиксирована таким образом, что указанные собачки 

(15.1) расположены вокруг трубчатой детали (11) с заданным угловым смещением по отношению друг к 

другу с обеспечением возможности поочередного перескакивания по меньшей мере одной из указанных 

собачек (15.1) по соответствующему одному из радиальных зубцов (11.4) трубчатой детали (11) при по-

вороте трубчатой детали (11). 

3. Устройство (100) по п.2, в котором при каждом повороте трубчатой детали (11) на заданный угол, 

соответствующий единице дозы лекарственного средства, обеспечена возможность перескакивания 

только одной из указанных собачек (15.1) по соответствующему одному из радиальных зубцов (11.4) 

трубчатой детали (11). 

4. Устройство (100) по п.3, в котором заданный угол поворота трубчатой детали (11) составляет 6 

градусов, указанные радиальные зубцы (11.4) трубчатой детали (11) выполнены со сдвигом 18 градусов, 

а указанные собачки (15.1) упругих элементов (11) выполнены со сдвигом 120 градусов. 

5. Применение устройства (100) для доставки лекарственного средства по любому из пп.1-4 для 

инъекции лекарственного средства, выбранного из группы, включающей инсулины, аналоги инсулинов, 

гормоны, гепарины, антигистаминные препараты и их производные и аналоги. 
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