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(57) Изобретение относится к физиотерапевтическому оборудованию и предназначено для обучения
пациента ходьбе. Технический результат изобретения заключается в возможности тренировки:
1) с изменением скорости и длины шага "на ходу"; 2) равновесия; 3) в активном режиме; 4)
с применением электромиостимуляции и электромиографии. Технический результат достигается
путем использования: 1) электропривода с датчиком положения штока и датчиков положения
вала электромотора для задания длины и скорости шага по сигналам от блока управления; 2)
поручней и датчиков веса на педалях; блок управления отображает на пульте информацию о
смещении веса по показаниям датчиков; 3) блока управления; блок получает сигналы с датчиков
и управляет электроприводами по алгоритму; 4) встроенных блоков электромиостимуляции и
электромиографии. Устройство состоит из двух механических агрегатов (для левой и правой
ног); агрегат содержит поручень; агрегат приводится в движение электромотором ведущего
шкива; длина шага изменяется линейным электроприводом; блока управления с пультом и
выносными датчиками и электродами. Блок управления содержит драйверы электромоторов и
электроприводов.


































	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings
	Search Report

