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(57) Способ и система управления включают управление работой транспортной системы в соответствии
с первым набором рабочих параметров во время ее движения по маршруту. Транспортная
система содержит несколько транспортных средств, при этом два или более транспортных
средства транспортной системы обеспечивают заданную величину усилия для продвижения
транспортной системы по маршруту в соответствии с первым набором рабочих параметров. В
ответ на определение скорректированной величины усилия, которую должно обеспечивать по
меньшей мере одно из указанных двух или более транспортных средств транспортной системы
для ее продвижения и управления одной или более переменными рабочими характеристиками
транспортной системы, может осуществляться автоматическое управление транспортной системой
в соответствии со вторым набором рабочих параметров. По меньшей мере одно транспортное
средство может обеспечивать скорректированную величину усилия во время работы транспортной
системы в соответствии со вторым набором рабочих параметров.
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