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(57) Изобретение относится к манипуляторам, а именно к манипуляторам, ориентируемым в
пространстве вручную, и может быть использовано в различных отраслях промышленности для
выполнения операций, связанных с изменением положения заготовки или изделия в пространстве,
ориентируемых вручную. Техническим результатом заявляемого изобретения является расширение
эксплуатационных и компактно-компоновочных возможностей манипулятора с одновременным
повышением удобства его эксплуатации и точности позиционирования его рабочего органа
в пространстве, в том числе уменьшение габаритов привода, снижение уязвимости привода
от внешних механических нагрузок случайного характера. Указанный технический результат
достигается за счет того, что манипулятор содержит несущую конструкцию, манипуляционную
систему, привод, гибкий или жесткий тяговый орган, устройство управления и рабочий орган.
Причём привод манипулятора выполнен в виде пневмопривода по меньшей мере с одним объёмным
пневмодвигателем, выполненным в виде пневмоцилиндра сильфонного типа.
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