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(57) Автоматизированное устройство для контролируемой подачи веществ в контейнеры для
содержания животных в центре разведения животных содержит по меньшей мере одну стойку
для таких контейнеров, установленных в ряды (1), содержащую множество контейнеров для
содержания животных (2), в котором указанные контейнеры расположены в виде сетки на стойке
(1), причем устройство включает робота (3) с подвижной платформой, подъемный механизм,
платформу подачи, контур подачи, центральный блок обработки и перемещается по горизонтальной
линейной направляющей (9) с отражательной полосой (10). Автоматизированное устройство
решает проблемы уровня техники, так как перемещается между разными рядами стоек (1),
исключая необходимость установки индивидуальных систем для каждой стойки (1), и имеет
высокую точность в декартовой системе координат при кормлении животных в контейнерах (2),
включая датчики лазерного сканирования (30) и оптические датчики слежения за отражательной
полосой (32).
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