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(57) Заявлено устройство автоматизации позиционирования для малых антенных систем, содержащее
дисплей, клавиатуру, модуль ГНСС (глобальной навигационной спутниковой системы),
внутреннюю память, позиционер/процессор и источник питания, выполненные в едином корпусе,
при этом клавиатура, модуль ГНСС подключены напрямую к позиционеру/процессору, который
выводит информацию на дисплей, и все элементы устройства подключены к одному внутреннему
источнику питания. На корпусе устройства имеется внешний разъем, к которому подключены
выполненные как единое целое и с возможностью крепления на антенной системе трехосевой
компас с компенсацией угла наклона и датчик уровня принимаемого сигнала. Техническим
результатом является простота эксплуатации и, как следствие, обеспечение оперативного наведения
спутниковой антенны или нескольких спутниковых антенн малой апертуры по углу места и
азимуту.
















	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings

