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(57) Предложен способ, который включает присоединение опорного приспособления, имеющего
подвесной строп, к раме узла в местоположении, расположенном вертикально над поворотным
валом указанного узла, вертикальное поддержание вала с помощью стропа, временное
прикрепление тягового приспособления к раме узла, причем тяговое приспособление имеет
чашеобразный корпус и гидравлический цилиндр, соединенный с чашеобразным корпусом, при
этом тяговое приспособление прикрепляют к раме таким образом, что второй конец чашеобразного
корпуса соединен с рамой, а гидравлический цилиндр функционально соединен с подшипником
узла, и управление гидравлическим цилиндром для приложения осевого усилия к подшипнику для
извлечения подшипника из узла или для установки подшипника в узел.
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