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(57) Робот-уборщик содержит основную машинную часть, систему восприятия, систему управления и
систему привода, при этом система восприятия содержит лазерный датчик расстояния и камеру,
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установлена на роботе-уборщике с помощью монтажного держателя, и поле обзора камеры
включает направление движения робота-уборщика, при этом монтажный держатель снабжен
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