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(57) Машинный узел, предназначенный для установки и прикрепления капсулы, поддающегося
термосварке, к контейнеру для напитка, содержит главный барабан (4) с первым множеством
сварочных головок (7) и соответствующим вторым множеством подвижных опор, выполненных
с возможностью вертикального перемещения посредством первого кулачка, концентрического по
отношению к барабану, для перевода каждого контейнера - во время вращения главного барабана
(4) - из опущенного положения, предназначенного для захвата контейнера, в поднятое положение,
предназначенное для приваривания капсулы на контейнере посредством соответствующей
сварочной головки (7), и узел (6) захвата, имеющий по меньшей мере один ползун (13), управляемо
перемещаемый вдоль замкнутой траектории синхронно с главным барабаном (4), и элемент
(16) для захвата и освобождения капсулы, удерживаемый и перемещаемый посредством ползуна
(13), при этом ползун (13) выполнен с возможностью обеспечения перемещения элемента (16),
предназначенного для захвата и освобождения, в вертикальном и горизонтальном направлениях
посредством горизонтального ползуна (SO), направляемого посредством второго кулачка (С),
определяющего границы по меньшей мере одной части, в которой элемент (16), предназначенный
для захвата и освобождения, перемещается по той же круговой дугообразной траектории, что
и элемент (28) для захвата капсулы, удерживаемый и перемещаемый посредством сварочной
головки (7), и посредством вертикального ползуна (SV), направляемого посредством третьего
кулачка (15), определяющего границы части, образующейся при подъеме, в которой элемент
(16) для захвата и освобождения находится близко в вертикальном направлении к элементу
(28) для удерживания и при использовании освобождает капсулу в сварочной головке (7), и
части, образующейся при опускании, в которой при использовании элемент (16) для захвата и
освобождения перемещается в радиальном направлении от элемента (28), предназначенного для
удерживания, после освобождения капсулы.
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