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(57) Различные варианты осуществления, описанные в настоящем документе, включают способы,
устройства и системы симуляции движения. В одном аспекте система симуляции движения
содержит привод, несущий нагрузку, и узел привода позиционирования. Привод, несущий нагрузку,
содержит пневматический цилиндр, имеющий полость, и шток поршня, расположенный по
меньшей мере частично в полости пневматического цилиндра. Первый конец штока поршня
и полость пневматического цилиндра определяют объем пневматического цилиндра. Объем
пневматического цилиндра выполнен с возможностью нагнетания давления для поддерживания
веса полезной нагрузки. Узел привода позиционирования содержит привод позиционирования
со статором и ротором, а также соединительный шток. Соединительный шток соединен с
ротором. Ротор выполнен с возможностью вращения для перемещения соединительного штока и
расположения полезной нагрузки, поддерживаемой приводом, несущим нагрузку.
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